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GEMU es un fabricante lider mundial de sistemas de valvu-
las, sistemas de medicion y sistemas de regulacion de alta
calidad.

Desde su fundacién en el afio 1964 por Fritz Miiller, GEMU
ha evolucionado hasta convertirse en un grupo empresarial
que actua a escala internacional con numerosos centros
de produccion, filiales y empresas distribuidoras en todos
los continentes.

GEMU ofrece soluciones convincentes para una gran
gama de aplicaciones en la tecnologia e ingenieria de pro-
cesos, como por ejemplo:

Construccion de instalaciones y maquinaria mecanica
industrial
Industria del automovil

Tecnologia del agua/aguas residuales, tratamiento de
aguas

Industria quimica

Siderometalurgica y acererias

Industria minera y refinacién de metales
Centrales eléctricas

Construccion naval

Industria azucarera

Petroquimica

Industria papelera

Industria farmacéutica y biotecnologia

Industria alimentaria

Microelectrdnica e industria de semiconductores

GEMU - Su colaborador de confianza en materia de
tecnologia de valvulas e instrumentacion.

La mas moderna tecnologia, y una plantilla altamente
motivada, son elementos imprescindibles para garantizar
que los procesos de produccion realizados en nuestras
instalaciones sean las mas eficientes.

Disponemos de una red mundial de distribuidores, alma-
cenes y puntos de venta propios que garantizan la rapi-
dez en los suministros. Atendiendo a las exigencias de
nuestros clientes estamos constantemente invirtiendo en
la optimizacién de productos y en nuevos desarrollos. De
esta forma, siempre somos capaces de ofrecer solucio-
nes especificas para cada aplicacion.
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La presion de costos, la necesidad de reducir el uso de esca-
sas y caras materias primas, requerimientos legales, la pro-
teccién del medio ambiente y las crecientes necesidades de
los usuarios, exigen el cumplimiento de parametros de servi-
cio cada vez mas estrictos. Por este motivo, los controles de
apertura y cierre se van sustituyendo progresivamente por
reguladores automaticos. Las dimensiones fisicas de presi-
6n, temperatura, flujo volumétrico, valor de ph, etc. siempre
deben ajustarse y regularse con exactitud. Con la progresiva
automatizacion, los datos se recogen, protocolizan y se
transmiten a los controles subordinados de forma automati-
ca. Al mismo tiempo, las valvulas piloto neumaticas se reem-
plazan paulatinamente por valvulas accionadas por motor.
Ello a menudo se debe a los crecientes costos que suponen
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la disponibilidad del aire comprimido, o la pérdida de aire de
la instalacion. Por ello cada vez son mas rentables otros con-
ceptos de accionamiento.

GEMU tiene en cuenta estos requisitos en el desarrollo
de sus nuevos productos. Por regla general, hoy en dia las
valvulas de globo y otras series cuentan con valvulas con
preaccionamiento neumatico, con accionamiento por motor
0 con accionamiento manual para desarrollar las funciones
de mando y la regulacion. Este catalogo describe las posibili-
dades técnicas de las valvulas de globo. Por motivos de
espacio tan sélo se han podido contemplar los productos
y las aplicaciones mas importantes.
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En funcién de los distintos campos de aplicacion se exige que
las valvulas cumplan requisitos diferentes. Las propiedades
quimicas vy fisicas del medio con el que se trabaja son decisi-
vas a la hora de elegir el material de los componentes. Asimis-
mo, los requisitos mecanicos y especificos del proceso
también ejercen una influencia directa sobre la valvula. Por esta
razén, para valorar de forma individual las condiciones de ser-
vicio, GEMU le ofrece ademéas de los multiples materiales,

tipos de conexion y actuadores convencionales, una gran
variedad de tipos de funcionamiento. Por regla general se
deben tener en cuenta los datos del fabricante correspondien-
te y el efecto reciproco con respecto a la relacion presion de
trabajo/temperatura. Este catalogo describe las valvulas de
globo GEMU destinadas a la industria. Si mas adelante se da
cuenta de que para su caso en particular necesita otro tipo de
valvula, péngase en contacto con nosotros.

* vélido para valvula de diafragma de paso recto

Criterio de evaluacién Valvula de Valvula de Valvula de Valvula Valvula de
diafragma globo mariposa esférica compuerta

Resistencia a la corrosion (XXX Y] ° (XXX )] (XX XX [ X
Resistencia al desgaste por abrasién (Xrry} o 00 (X} (X}
Frecuencia de maniobra (XX X (XXX Y] (X} [ X ) [ X
Capacidad de regulacion de los liquidos ( XXy} o000 o0 (XY} (X}
Capacidad de regulacién de los gases (X} (rrry} ° o000 (rrrr}
y vapores (XYY} eo000 (YYYY]
Gama de presion (X} (rrrrl
Gama de temperatura eoo (YYYY] (XY YY) eo0000 (YYYY]
Empleo en vacio oo eoo000 (XX T o000 (rrry}
Cierre hermético contra gases, (XY XX] (XYXXy} (XXX} (XXX X (YYYryl
liquidos y sélidos
Pérdida de carga valvula 100% abierta eo00 /00000 (X Y] (XYY ee000 (YYYYy}
Turbulencia del flujo minima, ec00/00000 e/00” YY) YY) YY)
valvula 100% abierta
Turbulencia del flujo minima, (YYXY] /00 (XX} (YY) (YY)
valvula semiabierta
Variedad de materiales en funcién de su (Xrry} o000 e0000 o000 (X}
aplicacion
Altura compacta (XY} (XY} eo000 e0000
Proporcion peso/tamano (XY} (X o000 (X}

eeeee: Significa que es completamente adecuada

significa que no es adecuada

** valido para valvula de asiento inclinado

Los datos arriba indicados constituyen una divisién aproximada, por lo que pueden darse algunos cambios en la evaluacién funcion
del proceso. Ademas, resulta condicién indispensable seleccionar el disefio y el material 6ptimos para la aplicacion.
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Valvula de globo

Empleo segun el disefio hasta una presion de trabajo - Fabricacion y distribucién de gases industriales

de 40 bar y una temperatura de trabajo de 180 (300) °C - Obtencién de biogas

Apropiada para ciclos muy altos y para dosificacion - Produccion y distribucion de vapor industrial y sanitario
Propiedades de regulacion muy buenas - Sistemas intercambiadores de calor

Valvulas disponibles de 2/2 y 3/2 vias - Espumacion de poliestireno y tecnologia de embalaje

Industria procesadora de bebidas
Tecnologia de tefiido y limpieza de telas
Tecnologia envasadora

Apropiada para medios limpios quimicamente, neutros, liqui-

dos levemente corrosivos, especialmente para gases y vapo-

res
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Valvulas de globo - Resumen y combinaciones
sistematicas

Valvulas de asiento inclinado de 2/2 vias Valvulas de globo de 2/2 vias
accionada neumaticamente accionada neumaticamente
GEMU GEMU GEMU GEMU GEMU GEMU GEMU GEMU GEMU GEMU
554 550 514 544 S560 512 520 552 542 546

_ Valvulas Cono regulador
Posicionador proporcionales estandar*
GEMU GEMU GEMU FESTO - lineal
1434 pPos 1435 ePos 1436 cPos MPPES/MPYE - con los mismos porcentajes
1:25, 1:50
== |
sCEEw: L
~ N
L !
L
Sistemas de regulacion Sistemas de regulacion
- Reguladores de temperatura "muy dinamicos"
- Reguladores de paso - Reguladores de presion
- Reguladores del nivel de llenado - Reguladores del nivel de llenado (parcialmente)

* Vélvulas de globo optimizadas en funcion de la aplicacién, bajo solicitud.
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Valvulas de globo Valvulas reguladoras Valvulas de globo
de 3/2 vias de 2/2 vias de 2/2 vias
accionada neumaticamente eléctrico accionada manualmente
GEMU GEMU GEMU GEMU GEMU GEMU
312 314 548 507

563 568
I

Controlador de proceso Accesorios
GEMU GEMU GEMU GEMU
1434 cPos 1283 4222 324

] @

Valvulas de pilotaje, indicadores de
posicién, limitadores de carrera,

mandos manuales de emergencia

Controles
- continuos

Apertura / cierre

Valvulas de globo | Resumen y combinaciones sistematicas
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Una correcta seleccion es decisiva para la eficacia y vida util
de la valvula de globo. Asimismo, también sirve para reducir
los costos de adquisicion y de servicio de la valvula. En la
practica, lamentablemente a veces se invierte demasiado
poco tiempo en disefiar adecuadamente las valvulas de glo-
bo en sus funciones de mando y regulacién. En muchos
casos el diametro de la tuberia y la conexion adecuada son la
base para efectuar la eleccién. Debido a la incertidumbre
respecto al tipo de servicio y a la presién de control, con fre-
cuencia se aplican innecesarios extras de seguridad instalan-
do con ello actuadores caros y sobredimensionados.

Es mejor averiguar el valor del Kv necesario y, en funcion de
unos datos de presion lo mas exactos posibles, elegir el
actuador correcto. P. gj., la serie GEMU 550 ofrece seis tama-
flos de actuador diferentes para los diametros nominales DN
8 — 80. De esta forma se puede ajustar con precision la valvula
para la aplicacién correspondiente. Las explicaciones
siguientes estan concebidas para que sirvan de ayuda adicio-
nal. Las valvulas de globo especificadas en las paginas que
siguen representan la seleccion de valvulas y variantes mas
solicitadas. No obstante, si asi lo solicita, también podemos
ofrecerle otros disefios que podra consultar en las hojas de
datos técnicos. Nuestros colaboradores del departamento
comercial y de asistencia técnica estaran encantados de
poderle ayudar a elegir la valvula que se ajuste a sus necesi-
dades.

Seleccion de valvulas de globo

En el disefio de valvulas de globo se deben tener en cuenta
los siguientes factores:

Diferencia max. de presion de trabajo en la valvula

Flujo necesario (valor del Kv)

Tipo de medio

Temperatura de trabajo y ambiente (min. / max.)
Direccién y posicién de montaje y tamano

Sentido del plato de la valvula y empaquetadura, depen-
diendo de los parametros de proceso y de los medios
funcién de mando necesaria

Tipo de actuador

Presion de control (min. / max.) en valvulas accionadas
neumaticamente

Calidad del aire comprimido en valvulas accionadas
neumaticamente

Diferencia max. de presion de trabajo en la valvula

Los datos de la presion de trabajo especificados en las hojas
de datos técnicos hacen referencia a la diferencia de presion
maxima en la valvula y no a la presion de trabajo del medio.
Ademas, se debe tener en cuenta la resistencia a la presion
del cuerpo de la valvula bajo el punto de vista de la presion
relativa maxima que actua en el ambiente. La resistencia a la
presiéon del cuerpo en muchos casos suele ser mayor que la
presion de trabajo maxima permitida y, por lo tanto, no deter-
mina el tamario del disefio.

Las hojas de datos técnicos de muchos fabricantes a menudo
contienen datos de presion de trabajo muy diferentes. Estos
surgen de presiones de control minimas altas o de diametros
del globo pequefios y, por tanto, valores del Kv bajos.
A pesar que los tamafios de las valvulas estan estandariza-
dos con sus conexiones, no hay ninguna regla clara referente
a la tolerancia del diametro del asiento. Esto significa, por
ejemplo, que una valvula DN 15 necesariamente tenga un
diametro real del asiento de 15 mm. Con éste diametro nomi-
nal, frecuentemente el diametro real del asiento es de s6lo 13
mm. En las valvulas de globo estandar GEMU, a excepcién de
unos pocos casos, el diametro nominal indicado coincide con
el diametro real del asiento.

Si en el proceso se produce vacio, esto debera tenerse en
cuenta. Todas las valvulas de GEMU estan disefiadas para
vacio de forma estandar o disponen de una empaquetadura
adaptada. El vacio max. permitido es de 10 mbar, dependiendo
del tipo de valvula.

8 Valvulas de globo | Seleccion y aplicaciéon de valvulas de globo



Flujo necesario (valor del Kv)

El calculo del valor del Kv es el camino adecuado para
elegir una valvula. Se detalla en las paginas 86-87 de este
catalogo. De las formulas se puede extraer que para el calcu-
lo, ademas del tipo de medio, resulta especialmente decisiva
la menor diferencia de presidon de trabajo en la valvula.
El valor Kv indicado en las hojas de datos técnicos GEMU
aparece el valor del Kv con la valvula completamente abierta
(100%).

Como ya se ha mencionado, la eleccién en funcién del dia-
metro nominal y del tamafio de la conexion supone en
muchas valvulas, diametros del asiento y actuadores dema-
siado grandes. Eso conduce a su vez a unos mayores costos
de adquisicion y de servicio.

Tipo de fluido

Las valvulas de globo GEMU pueden utilizarse en medios lim-
pios liquidos y gaseosos, asi como en vapor. La hermeticidad
de la valvula en la sede y hacia el exterior depende, entre
otros, de la compatibilidad quimica del medio. Los disefios
estandar estan destinados a medios liquidos y generalmente
el asiento esta equipado con una junta de PTFE. Para los
medios gaseosos, son apropiadas las juntas elastoméricas
que ofrece GEMU.

GEMLT qu

En caso de medios especialmente corrosivos o0 gaseosos,
ofrecemos valvulas de globo con fuelles de acero inoxidable.
Para aplicaciones de regulacién a menudo se instalan empa-
quetaduras de fuelle debido a la mayor frecuencia de conmu-
tacion.

Las valvulas de globo solo son apropiadas para medios con-
taminados si se cumplen determinadas condiciones. Para
medios que contienen particulas, en muchos casos la prime-
ra opcioén consistira en instalar valvulas de diafragma.

Temperatura de trabajo y temperatura ambiente
(min. / max.)

La temperatura de trabajo y la temperatura ambiente maxi-
mas permitidas que se detallan en las hojas de datos técni-
cos constituyen la carga maxima permitida para la valvula en
servicio. Esto significa que la temperatura ambiente maxima
y la temperatura maxima del medio pueden actuar al mismo
tiempo. Para las valvulas de globo se dispone de unas empa-
quetaduras especiales y juntas hasta una temperatura de
servicio de +300 °C.

En caso de ser necesarias combinationes de temperaturas
diferentes, la asistencia técnica de GEMU le ayudaran con
mucho gusto.

Valvulas de globo | Seleccion y aplicacién de valvulas de globo 9
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Direccién de circulacién, posicion de montaje y tamano

Preferentemente, el flujo de las valvulas de globo es con el
fluido inferior al plato. Esto sirve para evitar golpes de ariete
que pudieran dafar no sélo la valvula sino también la instala-
cion completa. Si la valvula se monta con la presion de traba-
jo cerrando en el sentido del plato, deben preverse medidas
adecuadas contra los golpes de ariete, sobre todo en el caso
de los liquidos. Ademas, en este caso se produce un mayor
desgaste y, posiblemente, un fallo prematuro de la valvula.

T

Flujo
inferior al plato

A
A

|——
\
\
f—

=<
A
-

Flujo
superior al plato

Gases y vapores, presentan dificultades menores debido a la
capacidad de compresién del medio. La direccién de corrien-
te preferida aqui también es inferior al plato.

\ Alimentacion:

Vapor, gas

La posicién de montaje de las vélvulas es aleatoria, GEMU
recomienda montaje vertical/peco. De esta forma, si con
posterioridad se desea reequipar la valvula con controladores
o dispositivos e indicadores de posicion se sigue garantizando
una buena visibilidad del indicador y un buen acceso al tecla-
do.

Por regla general, se prefiere instalar valvulas de asiento incli-
nado debido al poco espacio de montaje que requieren con
relacion al valor del Kv obtenido. En las conexiones de brida
o clamp puede que haya interferencia con los actuadores a
causa de la poca longitud de montaje. Por este motivo en
este tipo de conexiones a menudo se instalan valvulas de
globo. A nivel funcional, no existe diferencia alguna entre las
valvulas de asiento inclinado y de globo.

Plato y empaquetadura de la valvula

Las juntas para globo de PTFE y las empaquetaduras de
EPDM/PTFE montadas en las valvulas estandar son suficien-
tes para la mayoria de aplicaciones. En caso de temperaturas
elevadas, en el plato de la valvula se utiliza acero-acero y en
el husillo fuelles de acero inoxidable. Solicite informacion
para aplicaciones especiales
para gases como, p. €j., juntas
de NBR u otros disefios espe-
ciales.

Lo particular de las empaque-
taduras GEMU es la disposi-
cién en sentido opuesto de las
empaquetaduras y los muelles
pretensores. Estan colocados
de tal forma que, incluso
a velocidades altas de regula-
cion, la empaquetadura se
mantiene siempre bajo tension
y, por consiguiente, hermética
en todo momento.

-L—EN))——=
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Funcién de mando necesaria

Las vélvulas de apertura y cierre GEMU con actuador neuma-
tico tienen, de forma estandar, la funcion de mando 1 (Normal
cerrado, NC), funcién de mando 2 (Normal abierto, NO) y fun-
cién de mando 3 (Doble efecto, DA). Si, ademas de éstas, se
desean otras variantes especiales, pdngase en contacto con
nuestro departamento de asesoramiento técnico.

Funcién de mando 3
del actuador
- Doble efecto (DA)

Funcién de mando 2 del
actuador
Normal abierto (NO)

Funcién de mando 1 del
actuador
Normal cerrado (NC)

Ademas de las funciones simples de apertura y cierre, GEMU
ofrece soluciones sistematicas para todas las valvulas de glo-
bo con reguladores electronematicos para tareas de regulacion.
Ademas de los requisitos exigidos por la aplicacion, con las
valvulas reguladoras también se puede obtener una mayor
duracién de los componentes que forman parte de la instala-
cion. Mediante una regulacién continua, en muchos casos el
desgaste se ve minimizado si lo comparamos con las varian-
tes puras de apertura y cierre.

Tipo de actuador

GEMU ofrece una amplia gama de actuadores con acciona-
miento manual, neumatico o eléctrico. En las aplicaciones
automatizadas se prefieren valvulas accionadas neumatica-
mente debido a costos de adquisicion mas reducidos. Los
actuadores eléctricos por regla general presentan costos de
servicio inferiores. Si se calcula la rentabilidad, siguiendo el
principio de costo total de propiedad (CTP), no sélo los
costos de adquisicion de las valvulas, sino también sus
costos de servicio y los costos de generacion y distribucion
del aire comprimido a lo largo de la vida util completa de una
instalacion, los argumentos se inclinan en favor de los siste-
mas eléctricos. Esto es asi sobre todo en el caso que las
instalaciones se planifiquen y monten independientemente de
una alimentacion ya existente o la distribucion de aire compri-
mido sea muy cara debido a la extension de la instalacion.

Presion de control (min. / max.) en valvulas de acciona-
miento neumatico

La presion de control depende de la presion de trabajo, del
montaje de la valvula (direccion de flujo en sentido con
y inferior al plato), del diametro real del globo de la valvula y
del émbolo del actuador, de la funcion de mando, de las fuer-
zas de los muelles en el actuador y de las fuerzas de
friccion de dentro del actuador. La presion de control normal-
mente tiene un limite superior para que el desgaste se
mantenga dentro de unos limites aceptables. La presion de
control minima depende de la presion de trabajo especifica
y del disefio constructivo de la vélvula. En la préctica,
también son posibles presiones de control superiores o infe-
riores. Esto depende de las condiciones de la aplicacion
correspondiente.

Calidad del aire de ajuste en valvulas accionadas
neumaticamente

Los actuadores estandar de GEMU estan concebidos para
aire compromido, producito por equipos de suministro de aire
comprimido instaladas y revisadas por profesionales. Ocasio-
nalmente puede suceder que se sobrepasen sensiblemente
los valores permitidos de la calidad del aire, con respecto a la
carga de particulas y a la humedad del aire. Una carga mas
alta con particulas contaminantes conlleva un desgaste pre-
maturo de la junta del émbolo en el actuador y, por consigu-
iente, la reduccion de la vida util. Una elevada humedad en el
aire también conduce, ademas, a dafos por corrosion. Para
determinados casos de aplicacién especiales, los actuadores
pueden equiparse con muelles de acero inoxidable.

Valvulas de globo | Seleccion y aplicacién de valvulas de globo 11
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Valvula de asiento inclinado de 2/2 vias, accionada neumaticamente

actuador con émbolo, plastico

DN 15 - DN 80
-10 hasta 180 °C
méx. 60 °C

version de valvula reguladora con cono

regulador

de acuerdo con la directriz CE 94/9/CE
(ATEX 95a) para zona 1y 2 bajo solicitud
indicadores y dispositivos de posicion,

- posicionadores y controladores de proceso

Conexion

Soldadura

Tubo p/soldar DIN

Tubo p/soldar DIN 11850, serie 1
Tubo p/soldar DIN 11850, serie 2
Tubo p/soldar DIN 11850, serie 3
Tubo p/soldar SMS 3008

Tubo p/soldar ASME BPE
Conexiones roscadas

Rosca hembra DIN ISO 228
Rosca hembra BS 21 Rc

Rosca macho DIN ISO 228
Rosca hembra NPT

Material del cuerpo

Rg 5 bronce fundido
1.4435 (ASTM A 351 CF3M) microfusion*
1.4408 microfusion

ASTM A 351 CF3M

* El material es equivalente a 316L

microfusion®

12 Valvulas de globo | GEMU 554
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37
59
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31

Junta del asiento
PTFE

Funcion de mando
Normal cerrado
Normal abierto
Doble efecto

Direccion de circulacion

GEMU 554
Actuadores

A

=<l

Flujo

inferior al plato*

——
—
0,1,2 E

R

W N = O

Actuadores
GEMU 554
3,4

A
Vi

\
|

A
A

Flujo

superior al plato

* Direccion de circulacion preferible en caso de
medios liquidos incompresibles a fin de evitar "golpes de ariete"
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D|am.etro Valor Kv RS g de trabajo max. [bar] Presion de control, Funcion de mando 1
nominal funcién de mando 1*
[mm] [m’/h] |Actuador|Actuador Actuador|Actuador| Actuador | Actua- Actuador Actuador|Actuador Actuador
0 3 1 4 2 dor 3 1 4 2
émbolo | émbolo | émbolo | émbolo | émbolo 0
250 mm (6 50 mm |6 70 mm | @ 70 mm | 120 mm
15 5,4 12 10 25 10 - 48-7 55-7 -
20 10 6 10 20 10 25 48-7 B 55-7 B 4-7
Presion de Presion de
25 15,2 2,5 10 10 10 25 4,8 -7 | controlmin. | 5,5 -7 | control min. 4-7
32 23 - - 7 10 20 - Vvéase | 5g5._7 | Vvéase 4-7
diagrama, diagrama,
40 4 - - 4,5 10 12 - presién de 55-7 presién de 4-7
50 71 _ _ 3 10 10 _ control max. 55-7 control max. 5-7
7 bar 7 bar
65 108 - - - - 7 - - 5-7
80 160 - - - - 5 - - 5-7

* Debe observar que los cuerpos de la valvula de bronce fundido en sistemas de tuberias segun DIN estan sélo permitidos hasta como
maximo PN 16 y los cuerpos de microfusién en acero inox hasta PN 25..
Todos los valores de presion estan indicados en bar - sobrepresion.
Presion de trabajo y de control para funcion de mando 3 (DA) véase Hoja de datos técnicos.

Caracteristicas de presion de trabajo y presion de control

Actuador 3 / funcién de mando 1 Actuador 4 / funcién de mando 1
Presién de control min. depende de la presion de trabajo Presién de control min. depende de la presion de trabajo
7 7 DN 50
5 6 5 6
s s 5 DN 40
5 c
g 7 DN 25 g
£ 4 DN 20 £ 4 DN 32
3 3 — DN 15 o 3 — | v s
5 5 ——— | 5 2 ——— DN 20
g g — | DN 15
T a 1
0 2 4 6 8 10 0 2 4 6 8 10
Presion de trabajo en bar Presion de trabajo en bar
Actuador 0 / funcién de mando 2 Actuador 1 / funcién de mando 2
Presién de control min. depende de la presion de trabajo Presién de control min. depende de la presion de trabajo
DN 25 DN 20 DN 50 DN 40
7 7 DN 32
g6 g6
o c
e PN®& - 25 DN 25
= 5 4
: 5 _— ¢ 5 _— DN 20
. £ — DN 15
8 8 1 —
T e 1
0 5 10 15 20 25 0 5 10 15 20 25
Presion de trabajo en bar Presién de trabajo en bar

Valvulas de globo | GEMU 554 13
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Valvula de asiento inclinado de 2/2 vias, accionada neumaticamente

Caracteristicas de presion de trabajo y presiéon de control

Actuador 2 / funcion de mando 2 Actuador 0 / funcion de mando 3
Presién de control min. depende de la presion de trabajo Presién de control min. depende de la presién de trabajo
DN 80 DN 65 DN 25
7 7
- 3 6 DN 20
S . DN 50 § 5
5 [
b= € 4
S 4 DN 40 3 DN 15
2 3 ] : 3 =]
© ©
& 2 :5 2
3 g —
a 1 e a =
0 5 10 15 20 25 0 5 10 15 20 25
Presion de trabajo en bar Presion de trabajo en bar
Actuador 1 / funcién de mando 3 Actuador 2 / funciéon de mando 3
Presién de control min. depende de la presion de trabajo Presion de control min. depende de la presion de trabajo
DN 50 DN 40 DN 80 DN 65
7 7
. DN 32 .
836 8 6
55 5 g DN 50
° <3
%: ‘ e % 4 DN 40
° 3 DN 20 o'3
© -g ‘ 2 /
& 2 ——— DN 15 O |
g - B
Ay SNy —
0 5 10 15 20 25 0 5 10 15 20 25
Presiéon de trabajo en bar Presion de trabajo en bar
Dimensiones del actuador GEMU 554 [mm]
Tamano del
actuador o e ‘ g
0+3 72 M 16x1 70
1+4 96 M 16x1 86
2 168 M 22x1,5 149

14 Valvulas de globo | GEMU 554



Tamanho de llave SW 1

LEMLT

Dimensiones de montaje [mm]

Tamaino del
actuador Oy3 Jun 2
i ; SWi1
Material céd. H/LA H/LA H/LA
9 34, 37, C1
DN
15 36 36 155 182 -
20 41 41 165 192 279
25 46 46 165 192 279
32 55 55 - 200 287
40 60 60 - 206 293
50 75 75 - 214 301
65 100 60 - - 313
80 110 60 - - 330
/
/
/
T
SW1 //
“
/.
/ -
) S
/
/
d:] m
LA
Cuadro resumen cuerpos metalicos para GEMU 554
Material cod. RG 5 (cod. 9) 1.4408 (co6d. 37) 1.4435 (co6d. 34) C1
Conexioncéd. | 1 | 9 |31 38| 1 | 9 |17 |37 |59 60| 0 |16 17|18 |37 |50 |60 |31 3B
DN 15 X X X X X X X - - X X X X X - X X X X
DN 20 X X X X X X X - - X X X X X - X X X X
DN 25 X X X X X X X - - X X X X X X X X X X
DN 32 X - X X X X - - - X - X X X - - X - -
DN 40 X X X X X X - - - X X X X X X X X X X
DN 50 X X X X X X - - - X X X X X X X X X X
DN 65 X X X X X X X X X X - - - - - - - - -
DN 80 X X X X X X X X X X - - - - - - - - -

Valvulas de globo | GEMU 554
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Valvula de asiento inclinado de 2/2 vias, accionada neumaticamente

Conexién Cad. Funcién de mando Cad.
Soldadura Normal cerrado 1
Tubo p/soldar DIN 0 Normal abierto 2
Tubo p/soldar DIN 11850, serie 1 16 Doble efecto 3
Tubo p/soldar DIN 11850, serie 2 17
Tubo p/soldar DIN 11850, serie 3 18 = 5
Tamano del actuador Cad.
Tubo p/soldar SMS 3008 37 ) 0
Tubo p/soldar ASME BPE 59 Actuador 0 embolo & 28 mm
Actuador 1 émbolo @ 42 mm 1
Tubo p/soldar EN ISO 1127 60 J
. Actuador 2 émbolo @ 60 mm 2
CEDABIES [CEGECED ] Actuador 3 émbolo o 80 mm 3
Rosca hembra DIN ISO 228 g Actuador 4 émbolo @ 100 mm 4
FeEeR EmEE B 2 135 Actuador 5 émbolo @ 130 mm 5
Rosca macho DIN ISO 228 9
Rosca hembra NPT 31
Direccién de circulaciéon Cad.
inferior al plato* G
Material del cuerpo Cod. superior al plato M
1.4435 (ASTM A 351 CF3M) microfusion* 34
. - G =/ = M
1.4408 microfusion 37 —— _
1.4435 (316 L) cuerpo forjado 40
ASTM A 351 CF3M microfusion* C1 + +
* El material es equivalente a 316L — S —
Junta del asiento Cod.  Flujo Flujo
inferior al plato superior al plato
PTFE 5

16 Valvulas de globo

actuador con émbolo, acero inoxidable,
chorreado

DN 8 - DN 80

-10 °C hasta 180 °C (hasta 300 °C bajo

peticion)

max. 60 °C

version de valvula reguladora con cono regulador
de acuerdo con la directriz CE 94/9/CE

(ATEX 95a) para zona 1y 2 bajo solicitud

limitador de carrera, indicador y dispositivo
de respuesta de posicién, posicionador
y controlador de proceso

* Direccién de circulacioén preferible en caso de
medios liquidos incompresibles a fin de evitar "golpes de ariete"

| GEMU 550
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Diém.etro Valor Presion de trabajo max. [bar] funcion de mando 1*
nominal | del Kv
Actuador | Actuador | Actuador | Actuador | Actuador | Actuador | Actuador | Actuador | Actuador | Actuador
(mm] | ('] | smbolo | émbolo | émbolo | émbolo | émbwlo | éndbolo | émbolo | énibolo | émbelo | émbelo
628mm | 628mm | 642mm | g42mm | 660mm | 660mm | 80 mm | 680 mm | ¢ 100 mm | & 130 mm
8 2,1 10 10 - - - - - - - -
10 2,4 10 10 - - - - - - - -
15 2,4 10 10 - - - - - - - -
10 3,8 - - 15 10 - - - - - -
12 5,0 - - 15 10 - - - - - -
15 6,2 - - 11 10 25 10 - 10 - -
20 11,5 - - 6 10 15 10 25 10 - -
25 17,0 - - - - 8 10 16 10 25 -
32 25,0 - - - - 5 - 10 10 18 35*
40 44,0 - - - - - - 6 10 12 20
50 75,0 - - - - - - 3 10 7 15
65 113,0 - - - - - - - - - 10
80 165,0 - - - - - - - - - 8

* Debe observar que los cuerpos de la valvula de bronce fundido en sistemas de tuberias segin DIN estan solo permitidos hasta como
maximo PN 16 y los cuerpos de microfusion en acero inox hasta PN 25.

Todos los valores de presién estan indicados en bar - sobrepresion.
** El actuador cierra la valvula contra la presion de trabajo max. indicada. Servicio admisible s6lo con un cuerpo de valvula especial.

Diametro nominal |
[mm]

8
10
15

. Actuador 0G
Embolo @ 28 mm

4-8
4-8
4-8

Presion de control [bar] funciéon de mando 1

. Actuador 1G
Embolo @ 42 mm

. Actuador 2G
Embolo @ 60 mm

. Actuador 3G
Embolo 80 mm

. Actuador 4G
Embolo @ 100 mm

. Actuador 5G
Embolo @ 130 mm

10
12
15
20
25
32
40
50
65
80

Presiones de control superiores bajo solicitud

A A DD
1 1
o 00 00

Valvulas de globo | GEMU 550
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Valvula de asiento inclinado de 2/2 vias, accionada neumaticamente

Caracteristicas de presion de trabajo y presiéon de control

Actuador 1 OM, 1 1M, 1 2M / funcién de mando 1
Presién de control min. depende de la presion de trabajo

6,0
5
250 Y
o _———— — — | DN8/10/15-0M
5 —_— T — DN20-2M
£ 4.0 DN15-2M
s | | | |--=-1 DN15-1M
_.—-—| _ . —-{DN10/12-1M

£30 P e
c A
hel ==
820
o

1,0

0,0

0 2 4 6 8 10

Presién de trabajo en bar

Actuador 2 0G1, 2 1G1, 2 2G1 / funcion de mando 2
Presién de control min. depende de la presion de trabajo

8,0

7,0 — DN&8/10/15-0G1
-3 _ — =1 DN25-2Gi
5. |- -—2—_ - onisar
.50 1= —— J DN20-2G1
8:40 - o e - = DN10/12-1G1
NI
<. 30 — / = DN15-2G1
50 2 —
o 2,0
T =

1,0

0,0

0 5 10 15 20 25

Presién de trabajo en bar

Actuador 2 4G1 / funcién de mando 2
Presion de control min. depende de la presion de trabajo

8,0 DN50
7,0
8 60
5. DN40
§‘5,0
€
g 40 DN32
3
c 30 DN15
Ne] ]
2 20
(IL,) y
O o %/
0,0
0 5 10 15 20 25

Presion de trabajo en bar

18 Valvulas de globo | GEMU 550

Actuador 1 3M / funcién de mando 1
Presion de control min. depende de la presion de trabajo

6,0
_ DN50
850
C
(0]
g 40 DN40
c
3
230 DN32
& — b\
w20 DN20
g 2 ————

1,0

0,0

0 2 4 6 8 10

Presion de trabajo en bar

Actuador 2 3G1 / funcién de mando 2
Presién de control min. depende de la presién de trabajo

DN50 DN40

8,0

7,0

6,0 DN32
.50
4,0 DN25

3,0 — 2

2,0 DN15
Zé_/
1,0

Presién de control en bar

0,0
0 5 10 15 20 25
Presion de trabajo en bar

Actuador 2 5G1 / funcién de mando 2
Presion de control min. depende de la presion de trabajo

80 DN80

7,0 DN65
8 60
%~
5.50 / DN50
§ 4,0
® DN40
o 30
:5 20 L DN32
(7}
2 2
T 10 é — — |

0,0

0 5 10 15 20 25

Presién de trabajo en bar



LEMUTC

Caracteristicas de presion de trabajo y presiéon de control

Actuador 3 0G1, 1G1, 2G1 / funciéon de mando 3
Presion de control min. depende de la presion de trabajo

8,0
7.0 1 DN20-1G1
5 60 -z
s, P DN25-2G1
5 50 :
X 1= DNB8/10/15-0G
S 40 - _ =| DN15-1G1
o .7 ——= DN20-2G1
8 50 - = ~= DN10/12-1G1
£) - -
S Lo Z== ] _——
3 20 : / ‘_/,// DN15-2G1
e L=
S o L —
T —
00
0 5 10 15 20 25

Presion de trabajo en bar

Actuador 3 4G1 / funcién de mando 3
Presién de control min. depende de la presion de trabajo

8,0
70 DN50

g 60

gg,_o DN40

§ 4,0

3 40 DN32

:g 20 _— DN15

& 1,0 % / — |
0,0

0 5 10 15 20 25
Presion de trabajo en bar
Dimensiones del actuador GEMU 550 [mm]

Tctador | 98B e H G
Céd. 0 32 M 12x1 6 M5
Céd. 1 46 M 16x1 12 G1/8
Céd. 2 63 M 16x1 22 G1/8
Céd. 3 84 M 16x1 28 G1/4
Cébd. 4 104 M 22x1,5 32 G1/4
Céd. 5 135 M 22x1,5 41 G1/4

Actuador 3 3G1 / funcién de mando 3
Presion de control min. depende de la presion de trabajo

80 DN50
70 Y DN40
5 /
S 60
[ON
5 50 DN32
€
S 40
g / DN25
£ %0 »
2 20 / _— DN20
* 1,0 / —— | —ponis
’ /—
0,0
0 5 10 15 20 25

Presion de trabajo en bar

Actuador 3 5G1 / funcién de mando 3
Presiéon de control min. depende de la presién de trabajo

8.0 DN80

7,0

DN65
6,0

5,0

DN50

4,0

3,0 DN40
2,0 DN32

///
1,0 22 =

0,0

Presién de control en bar

0 5 10 15 20 25
Presion de trabajo en bar

Valvulas de globo | GEMU 550 19
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Valvula de asiento inclinado de 2/2 vias, accionada neumaticamente

.:-Iaan\::nsovy‘le Dimensiones de montaje [mm]

e o [+ ]2]s]s]s |
Material cod. | SW1 | H/LA | H/LA | H/LA | H/LA | H/LA | H/LA %

DN

8 24 85 | - - - i -

10 24 85 | - - - - -

15 24 85 | - . - . -

10 36 - 128 | - - - - =

12 36 - | 128 | - - - - ,

15 36 - 131 | 169 | - ; - ¢

20 41 - 141 | 179 | - - - 5

25 46 - - 179 | 199 | - - Vs

32 55 - - - | 207 | 238 | 262 /

40 60 - - - | 213 | 244 | 268 \_ﬂ%

50 75 - - - - | 252 | 276

65 60 - - - - - | 288 R

80 85 - - - - - | 305

Cuadro resumen cuerpos metalicos para GEMU 550

Mgto,e;fa' 1.4408 (37) 1.4435 (34) 1.4435 (40) 316L (C1)
°°g§§'_°" 1|9 |17 |37 |59 |60| 0 |16 |17 |18 |37 |59 |60| 0 | 9 |16 |17 |18 |59 | 60 | 31 | 3B
DN8 x| - |- - -1-1-1-1-1-1-1-/-/|x/|x]|-|-1]-/|-|x|x]-
DN1O | - [ x| - | - |- |- -|-|-1-"1-1-/-"1-/|-/[x/|[x|x|-|-/|-]-
N5 [ x| = | - | - - - - - oo oo e s x| - x| -
oN1o | X | - -[-1-1-1-"1-1-"1-71-"1-"1-"1-"1-"1-°"1-"1-"71-71-71-1-
DN12 [ X | - | - | -|-|--|--|-"/-"|-/-"\-/\-"|-/\-/|-/{-/01-/-1-
DN15 [ X | X [ X | - | - | x| x| x|[x|x|-|x|x|-|-]-]|-]-1]-]-/x]x
DN20 [ X | X [ x| -] -|x|[x|x|[x|x|-|x|x|-|-]-|-]-1]-]-/x]x
DN25 [ X | X [ X | - |- | x|[x|x|[x|x|[x|x|x|-|-]-]-]-1]-]-/|x]x
DN32 [ X | X |- | -|-|x|-|x|[x|x|-|-|x|-|-|-|-|-/-1-/-1-
DN40 [ X | X | - | - |- | x| x| x|[x|x|[x|x|x|-|-]-]-]-1]-]-|x]x
DN50 | X | X | - | - |- | x| x| x|[x|x|[x|x|x|-|-]--]-1]-]-/|x]x
ODN65 | X | X I x I xIx!I x| -1 --1-{-1--"{|-|-1-1-1-1-1-1/-1-
DN8O | X | X [ x| x|Ix!|x/|-1|-{-1-{-1-|-1-|-1-1{-1-1{-1-1/-1-

* s6lo con tamafio del actuador 0

20 Valvulas de globo | GEMU 550
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Valvula de asiento inclinado de 2/2 vias, accionada neumaticamente

actuador con émbolo, acero inoxidable, chorreado

DN 15 - DN 25

-10 °C hasta 180 °C (hasta 300 °C bajo solicitud)

max. 60 °C

version de valvula reguladora con cono regulador
de acuerdo con la directriz CE 94/9/CE
(ATEX 95a) para zona 1y 2 bajo solicitud

limitador de carrera, indicador y dispositivo
de posicién, posicionador y controlador de proceso

Conexion

Soldadura

Tubo p/soldar DIN 11850, serie 2

Tubo p/soldar EN ISO 1127, longitud cono
Conexiones roscadas

Rosca hembra DIN ISO 228

Rosca macho DIN ISO 228

Material del cuerpo

1.4408 microfusion
1.4435 (316 L) material en bloque

Junta del asiento
PTFE

Funcion de mando

Normal cerrado

Tamano del actuador Cad.
Actuador 2 émbolo o 60 mm 2
Direccién de circulacion Cad.
inferior al plato* G
superior al plato M
G —/ ==
— —

——

¥
T

e —
Flujo Fluj

inferior al plato* superior al plato

* Direccién de circulacion preferente en medios no comprimibles
liquidos para evitar "golpes de ariete"

Disefos especiales Cod.

Superficie, con pulido electrolitico 1781
Estandar limpiado con chorro de perlas de vidrio

Purgado de aire especial 6996

Especial para la industria alimentaria

Valvulas de globo | GEMU 551 21
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Valvula de asiento inclinado de 2/2 vias, accionada neumaticamente

Diametro | Valor del | Presidén de trabajo Peso
nominal Kv [bar]
[mm] [m’/h] | funcién de mando 1* [kgl
Actuador 2G1 Actuador 2GA**
Embolo 260 mm| Embolog60 mm |  Actuador2
15 6,2 25 12 1,1
20 11,5 15 6 13
25 17,0 8 3 1,5

*

Debe tenerse en cuenta que el cuerpo de la valvula de fundicion
de acero inoxidable acepta sélo hasta PN 25.

** El actuador 2GA, al contrario que el actuador 2G1, tiene un muelle

de acero inoxidable.GEMU recomienda, como alternativa,
el actuador 2G1 con Purga de aire especial (cod. 6996).

Caracteristicas de presion de trabajo y presiéon de control

Actuador 1 2M1 / funcién de mando 1

Actuador 2 2G1 / funciéon de mando 2

6,0 8,0
7,0
_50 N DN25
5] ___—— DN25 o]
Y 0 6,0
< L DN20 c
% 4,0 DN15 % 5,0
=} = DN20
3 3,0 5 4.0
(s34 oM
S 230 DN15
¢ 2,0 ) L
0 (7]
j4 © 2,0
a
T %
1,0
0,0 0,0
0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20 25
Presién de trabajo en bar Presion de trabajo en bar
Actuador 3 2G1 / funcién de mando 3
8,0
7,0
3 60
5 , DN25
5.50
5 4,0
o DN20
Q
'g 3,0
) /
8 20 — DN15
o
1,0 L
P
0,0
0 5 10 15 20 25

Presion de trabajo en bar
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Dimensiones del actuador GEMU 551 [mm]

DN | oB | L
15
20 63 224
25

L2 | G2 | swi
3 | a2 | 27
43 | @314 | 27
52 G1 34

L2

G2

Dimetts | Tamano detave | Oimensiones e
[mm] | SW1 H/LA
15 07 172
20 27 172
25 34 174

Atencién: la rosca para montar en el cuerpo de la valvula no se
puede intercambiar con la serie 550 (medida en pulgadas).

Material céd. |

Actuadores|
cod.2 |

LEMLT

Dimensiones del actuador GEMU 551 [mm]

oB | e
63

| Miext |

H

19

| @
| s

LA

Cuadro resumen cuerpos metalicos para GEMU 551

1.4408 (c6d. 37)

1.4435 (c6d. 41)

Conexion céd. |
DN 15
DN 20

DN 25
* s6lo con tamafio del actuador 0

X X X =

|17
X
X
X

X X X ©

K1
X
X
X

X X X =

9

X X X

17
X
X
X
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Valvula de asiento inclinado de 2/2 vias, accionada neumaticamente

actuador con émbolo, aluminio

DN 15 - DN 80

-10 °C hasta 180 °C (hasta 300 °C bajo solicitud)

méx. 60 °C

version de valvula reguladora con cono regulador

limitador de carrera, indicador y dispositivo
de posicion, posicionador y controlador

de proceso

Conexion

Soldadura

Tubo p/soldar DIN

Tubo p/soldar DIN 11850, serie 1
Tubo p/soldar DIN 11850, serie 2
Tubo p/soldar DIN 11850, serie 3
Tubo p/soldar SMS 3008

Tubo p/soldar ASME BPE

Tubo p/soldar EN ISO 1127
Conexiones roscadas

Rosca hembra DIN ISO 228
Rosca macho DIN ISO 228
Rosca hembra NPT

Material del cuerpo

Rg 5 bronce fundido
1.4435 (ASTM A 351 CF3M) microfusion®
1.4408 microfusion

* El material es equivalente a 316L

24 Valvulas de globo | GEMU 514

17
18
37
59
60

31

Céd.

34
37

Junta del asiento
PTFE

Funcion de mando

Normal cerrado
Normal abierto
Doble efecto

*No en émbolos de @ 50 mm

Direccién de circulacion
inferior al plato*
superior al plato

Actuadores G ——

0,1,2,5 E

SF A

Flujo
inferior al plato*

Cad.
G
M

= M Actuadores
- 3,4

Jmml

N TR

Flujo
superior al plato

A

* Direccién de circulacién preferente en medios no comprimibles

liquidos para evitar "golpes de ariete"
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Diametro | Valor Presién de trabajo max. [bar] funcion ..
nominal | del Kv de control 1* Presion de control F. de mando 1
[mm] [malh] Actuador|Actuador|Actuador|Actuador| Actuador | Actuador | Actuador | Actuador | Actuador | Actuador | Actuador | Actuador
0 3 1 4 5 2 0 3 1 4 5 2
émbolo | émbolo | émbolo | émbolo | émbolo | émbolo
050 mm (¢ 50 mm | @ 70 mm | g 70 mm @ 100 mm|@ 120 mm
15 5,4 12 10 25 10 - - 4,7-10 55-10 - -
20 10,0 6 10 20 10 - 25 |4,7-10] wmin. [55-10] wmn. - 45-8
25 152 | 25 10 10 10 - 25 |4,7-10 Presif;n ?e 5,5-10 Presif;n fe - | 45-8
control controi
32 23,0 - - 7 10 12 20 - véase |9,5-10| vease 4-8 |45-8
40 41,0 _ _ 45 10 9 12 _ diaglrlama, 5,5-10 diaglrlama, 4-8 | 45-8
presién de presién de
50 71,0 - - 3 10 7 10 - control |5,5-10| control | 42-8|55-8
65 108,0 _ . _ . _ 7 . max. 10 bar| . max. 10 bar| . 55-8
80 160,0 - - - - - 5 - - - 55-8

*Debe observar que los cuerpos de la valvula de bronce fundido en sistemas de tuberias segun DIN estan sélo permitidos hasta como
maximo PN 16 y los cuerpos de microfusién en acero inox hasta PN 25.
Todos los valores de presion estan indicados en bar - sobrepresion.
La presién de control min. en los actuadores 3 y 4 depende de la presion de trabajo.

Caracteristicas de presion de trabajo y presiéon de control

Actuador 3 / funcion de mando 1 Actuador 4 / funcion de mando 1
Presién de control min. depende de la presion de trabajo Presién de control min. depende de la presién de trabajo
/ 7 DN 50
k: 6 3 6
g5 =
—0n o
S g 4
g ;5 L — DN 15 8 . e
5 = | S [ NS
22 S 2 —— ——— DN 20
& g £, N DN 15
0 2 4 6 8 10 0 2 4 6 8 10
Presion de trabajo en bar Presion de trabajo en bar
Actuador 0 / funcién de mando 2 Actuador 1 / funciéon de mando 2
Presién de control min. depende de la presion de trabajo Presiéon de control min. depende de la presion de trabajo
DN 25 DN 20 DN 50 DN 40
7 7 DN 32
56 5 6
55 ON 15 55 DN 25
S 4 E 4
2 3 | 5 3 ] DN 20
©
£2 5 — | DN 15
o @
~ £ 4 ———
0 5 10 15 20 25 0 5 10 15 20 25
Presion de trabajo en bar Presion de trabajo en bar
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Valvula de asiento inclinado de 2/2 vias, accionada neumaticamente

Caracteristicas de presion de trabajo y presiéon de control

Actuador 2 / funcién de mando 2 Actuador 0 / funcién de mando 3
Presién de control min. depende de la presion de trabajo Presién de control min. depende de la presién de trabajo
DN 80 DN 65 DN 25
7 7
< 5 6 DN 20
g6 DN50 ¢ ¢
%5 <
[e] =
= € 4
5 4 DN 40  § DN 15
[]
c 5
£ T ]
% =
0 5 10 15 20 25 0 5 10 15 20 25
Presion de trabajo en bar Presion de trabajo en bar
Actuador 1 / funcién de mando 3 Actuador 2 / funcién de mando 3
Presién de control min. depende de la presion de trabajo Presion de control min. depende de la presion de trabajo
DN 50 DN 40 DN 80 DN 65
7
DN 32 /
5 6 g 6
55 55 DN 50
% ‘ e % 4 DN 40
33 DN20 g 3
8 1 8
a1 — a1
vz =
0 5 10 15 20 25 0 5 10 15 20 25
Presién de trabajo en bar Presion de trabajo en bar
Dimensiones del actuador GEMU 554 [mm]
Tamaio del
actuador e e g
0+3 71 M 16x1 -
1+4 96 M 16x1 85,5
2 164 M 22x1,5 123
5 140 M 22x1,5 117
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Tamanho de llave SW 1

LEMLT

Dimensiones de montaje [mm]

Tamaric 0 2 5
Material céd. 9 34, 37 9 34, 37 9 34, 37 9 34, 37 9 34, 37
DN
15 36 36 151 149 162 160 - - - -
20 41 41 161 154 172 165 239 232 - -
25 46 46 161 159 172 170 239 237 - -
32 55 55 - - 180 177 247 244 237 234
40 60 60 - - 186 184 253 251 243 241
50 75 75 - - 194 194 261 261 251 251
65 100 60 - - - - 273 273 - -
80 110 60 - - - - 290 290 - -
a * Conexion solamente con
LA actuador 1, 2 y 5, funcion
demando2y3
Cuadro resumen cuerpos metalicos para GEMU 514
Material cod. RG 5 (cod. 9) 1.4435 (c6d. 34) 1.4408 (c6d. 37)
Conexioncod. | 1 | 9 | 31 [ 0 |16 | 17 | 18 | 37 | 59 | 60 | 1 | 9 | 17 | 37 | 59 | 60
DN 15 X X X X X X X - X X X X X - - X
DN 20 X X X X X X X - X X X X X - - X
DN 25 X X X X X X X X X X X X X - - X
DN 32 X - X - X X X - - X X X - - - X
DN 40 X X X X X X X X X X X X - - - X
DN 50 X X X X X X X X X X X X - - - X
DN 65 X X X - - - - - - - X X X X X X
DN 80 X X X - - - - - - - X X X X X X
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Valvula de asiento inclinado de 2/2 vias, accionada neumaticamente

Conexiéon Cad. Junta del asiento
Conexiones roscadas PTFE
Rosca hembra DIN ISO 228 1
Material del cuerpo Cad. Funcién de mando
Rg 5 bronce fundido 9 Normal cerrado
Normal abierto
Doble efecto
* No en émbolos de g 50 mm
Diametro (Valor del| Presién de trabajo Presion de
nominal Kv max. control
[mm] | [Wh] | [bar] | bar]
8 1520 - 45-6
10 2500 14 45-6
12 3500 10 45-6
15 5000 6 45-6

actuador con émbolo plano, plastico
DN 8-DN 15

-10 hasta 180 °C

max. 60 °C

indicadores y dispositivos de posicion,
posicionadores y controladores de proceso

Céd.

Céd.

2*
3*

Dimensiones GEMU 544 [mm]

G1/2
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Valvula de asiento inclinado de 2/2 vias, accionada neumaticamente

actuador con émbolo, plastico

DN 15 - DN 50

hasta 60 °C (PVC), hasta 80 °C (PP)
max. 40 °C

8 bar (DN 15-25), 6 bar (DN 50)

Conexion Cad. Junta del asiento Cad.
Rosca macho con unién atornillada 7 NBR 2
con inserto para valvulas DIN

Rosca macho con unién atornillada 33

con inserto para valvulas en pulgadas

Material del cuerpo Cod. Funcion de mando Cad.
PP (reforzado con fibras de vidrio), inserto PP 5 Normal cerrado 1

En las vélvulas de plastico o en caso de temperaturas y presiones altas, los diagramas de temperaturas y presiones resultan
muy utiles. En ellos pueden consultarse como estos dos parametros repercuten en el empleo de la valvula.

Diagrama de presiéon/temperatura para valvulas -
Escalon de presion PN 6

a 8
Qo
C
[0
i)
© 6
8
A N
©
c 4 B
: VDF
S N
£ PR
a PVC-U AN
2
/ I~
ABS I
0
-40 -30 -20 -10 O 10 20 30 40 S50 60 70 80 90 100 MO 120

Temperatura en °C

Diagrama de presion/temperatura para valvulas -

@ ] N]

Presién de trabajo en bar

o

0

Escalén de presion PN 10

PVDF

PVG-U

S~

AB$

-20 -10 0

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120

Temperatura en °C
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Valvula de asiento inclinado de 2/2 vias, accionada neumaticamente

Diametro
nominal

[mm]

15
20
25
50

Valor
del Kv

[m3/h]

12
15
50

134
156
156
254

119
132
132
224

Dimensiones de montaje GEMU S560 [mm]

L

90
118
118
175

t

12
15
15
17

D

67,5
86,5
86,5
135,6

LM

22,5

30,5

30,5
43

L1
PP
126
164
164
241

e

M

L1

od

oD1
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PP

20
26,7
33,6
60,3

oD1
PP
43

60

60

103

Peso

[kgl

0,33
0,63
0,63
2,59
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Valvula de globo de 2/2 vias, accionada neumaticamente

actuador con émbolo, aluminio

DN 15 - DN 100

-10 °C hasta 180 °C (hasta 300 °C bajo solicitud)

méx. 60 °C

version de valvula reguladora con cono regulador

limitador de carrera, indicadores y dispositivos de
posicion, posicionadores y controladores

de proceso

Conexion

Brida EN 1092 / PN 16 / forma B (ex DIN 2501 / PN
16 / forma C) longitud EN 558-1,

serie 1 1SO 5752, series bésicas 1,

(ex DIN 3202-1, serie F1)

Brida EN 1092 / PN 40 / forma B (ex DIN 2501 / PN
40 / forma C) longitud EN 558-1,

Serie 11SO 5752, series basicas 1,

(ex DIN 3202-1, serie F1)

Brida ANSI clase 125/150 RF, longitud EN 558-2,
serie 1 1ISO 5752, series basicas 1,
(ex DIN 3202-1, serie F1)

Brida ANSI B 16.5, clase 300, longitud EN 558-2,
serie 1 1ISO 5752, series basicas 1,
(ex DIN 3202-1, serie F1)

Material del cuerpo

EN-GJL-250 GG 25 fundicion gris
GP 240H GS-C fundicion acero
1.4408 microfusion

1.4581 microfusion

Junta del asiento

PTFE
Acero

Céd.

11

39

40

Céd.

11
37
38

Céd.

10

Funcion de mando Céd.
Normal cerrado 1
Normal abierto 2
Doble efecto 3

Tamano del actuador Flujo Cod.
Actuador 1 émbolo @ 70 mm inferior al plato* 1
Actuador 2 émbolo @ 120 mm inferior al plato* 2
Actuador 4 émbolo @ 70 mm  superior al plato 4

* Direccién de circulacién preferible en caso de
medios liquidos incompresibles a fin de evitar "golpes de ariete"

Direccién de circulacion

GEMU 512
Actuadores

——

GEMU 512
—

= = Actuador 4
1+2 gv

ly
I\ A\

Fluj Fluj
inferior al plato® superior al plato

A

|~
||I

=<
“A

* Direccién de circulacién preferente en medios no comprimibles
liquidos para evitar "golpes de ariete"
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Valvula de globo de 2/2 vias, accionada neumaticamente

Diametro | Valor del
nominal Kv
[mm] [m3/h]
15 3,6
20 6,0
25 9,6
32 15,0
40 23,0
50 36,0
65 60,5
80 89,0
100 135,0

Tamafio del
. actuador 1
Embolo 70 mm

16,0
16,0
10,0
7,0
4,5
3,0

Tamaiio del
. actuador4
Embolo @70 mm

10
10
10
10
10
10

Presion de trabajo [bar]

funcion de mando 1*

Tamafio del
. actuador 2
Embolo 6120 mm

40,0
40,0
40,0
32,0
19,0
10,0
7,0
5,0
2,5

Presion de control [bar]

funciéon de mando 1

Tamafio del
. actuador 1
Embolo 70 mm

55-10
55-10
55-10
55-10
55-10
55-10

Tamaiio del
. actuador4
Embolo 70 mm

Presiones de
control
véase
diagrama

Tamafio del
. actuador 2
Embolo2120 mm

4,0-8
4,0-8
4,0-8
4,0 - 8"
4,0 - 8"
55-8
55-8
55-8
55-8

Peso
[kal
Tamafio del Tamario del
_ actuador1+4 |  actuador2
Embolo 270 mm |Embolo 2120 mm
3,6 7,5
4,6 8,5
5,2 9,1
7,5 11,4
8,3 12,2
11,3 15,2
- 22,4
- 26,0
- 34,5

Presion de trabajo para material obturante PTFE (cdd. 5), con material obturante acero (céd. 10) sélo 60% de los valores indicados arriba.
* Respetar asignacion de presion/temperatura (véase tabla abajo)
**Con codigo de material 11 y 38: presion de control 5,5 - 8 bar

Caracteristicas de presion de trabajo y presiéon de control

Actuador 4 / funcion de mando 1

Presién de control min. depende de la presion de trabajo

12 3 456 78 91

Presién de trabajo en bar

Actuador 1 / funcién de mando 2

1

7 DN 50
5 6
55 DN 40
g, ]
5 DN 32
83 — | DN 25
87 DN 20
g Y | DNT5

Presién de control min. depende de la presion de trabajo

DN 50

DN 40 DN

N U1 o N

w

/

Presién de control en bar

b

o

32

10

20 3

32
DN 25
DN 20
DN 15
0 40

Presion de trabajo en bar

Valvulas de globo | GEMU 512

Actuador 2 / funcién de mando 2

Presion de control min. depende de la presion de trabajo

DN 50

DN 100 DN 80 DN 65

/

/
[/
//

/

/.
/
W

10

20

30

Presion de trabajo en bar

DN 40

DN 32

40



Caracteristicas de presion de trabajo y presiéon de control

Actuador 1 / funciéon de mando 3

Presién de control min. depende de la presion de trabajo

DN 50 DN 40 DN 32

=~ N W N Ul o8 N
N~

/ —

Presién de control en bar

o

10 20 30 40

Presion de trabajo en bar

DN 25

DN 20

DN 15

Dimensiones del actuador GEMU 512 [mm]

Tamano del
actuador 2l e ‘
1+4 96 M 16 x 1
2 164 M22x1,5

F

85,5
123,0

GEMLT* g?g

Actuador 2 / funciéon de mando 3

Presién de control min. depende de la presién de trabajo

DN 100 DN 80 DN 65

Presién de control en bar

SN W U oy N

DN 50

/

/

[/

[/

//

/

W

10

20

30

Presion de trabajo en bar

2B

~
~
$
U]
I
. H
~
~
$
\s}

40

DN 40

DN 32
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Valvula de globo de 2/2 vias, accionada neumaticamente

Dimensiones de montaje GEMU 512 [mm]

Material del cuerpo

Tamano del actuador 1y 4

Tamano del actuador 2

cod.
8 11, 38 8 11, 38 8 11, 37*, 38*

DN SW 1 H H1 H | Hi H | H H H1

15 36 41 218 119 220 121 - - 293 150

20 46 41 227 128 220 121 - - 293 150

25 46 41 233 134 220 121 - - 293 150

32 60 60 241 142 247 148 314 171 320 177

40 60 60 246 147 247 148 319 176 320 177

50 75 75 256 157 260 161 329 186 333 190

65 75 60 - - - - 339 196 368 225

80 75 75 - - - - 360 217 391 248

100 75 - - - - - 381 238 416 273

* Asignacion cédigo de material en relacién diametros nominales, véase cuadro resumen
1
N
Sw1
S 1na 1 S
T
Cuadro resumen cuerpos metalicos de globo para GEMU 512
Conexién
Cod. L 39 40

Material 8 37 11 38 8 11 37 38 11 38
DN 15 X - X X X X - X X X
DN 20 X - X X X X - X X X
DN 25 X - X X X X - X X X
DN 32 X - X X X X - X X X
DN 40 X - X X X X - X X X
DN 50 X - X X X X - X X X
DN 65 X X X - X X* X* - - -
DN 80 X X X - X X* X* - - -
DN 100 X X X - X X* X* - - -

* patron maestro de agujeros perforado segin ANSI Class 150

34
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Valvula de globo de 2/2 vias, accionada neumaticamente

actuador de diafragma, metal

DN 65 - DN 150

-10 °C hasta 180 °C (hasta 300 °C bajo solicitud)

méx. 60 °C

version de valvula reguladora con cono regulador
de acuerdo con la directriz CE 94/9/CE
(ATEX 95a) para zona 1y 2 bajo solicitud

limitador de carrera, indicadores y dispositivos
de posicion, posicionadores y controladores

de proceso

Conexion

Brida PN 16 - longitud EN 558-1 serie 1
Brida PN 25 - longitud EN 558-1 serie 1
Brida PN 40 - longitud EN 558-1 serie 1

Brida ANSI B 16,5 - clase 150 -
longitud EN 558-1 serie 1

Material del cuerpo

Fundicion gris EN-GJL-250 (GG 25)
Fundicion de acero  GS-C
1.4408 microfusion

Cad. Junta del asiento Céd.
8 PTFE 5
10 1.4112/1.4305 (anillo de asiento / plato) 10
11
39
Cad. Funcion de mando Caod.
8 Normal cerrado 1
11 Normal abierto 2
37 Doble efecto 3
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Valvula de globo de 2/2 vias, accionada neumaticamente

Di4 Funcién de mando 1
iame-| Valor -
res. =
tr(? | del Kv Pres. | mando Tazm:lno
nomin rvi
omina servicio conmcg;rera actuador
[mm] | [m*/h] | Doar] | [bar]l | Cod. |
6,0 3,0-7 3/1
65 75 10,0 4,5-7 3/2
16,0 5,5-7 3/3
3,0 3,0-7 3/1
6,0 4,5-7 3/2
80 13 9,0 5,5-7 3/3
16,0 5,5-7 4/3
4,0 4,5-7 3/2
100 175 6,0 5,5-7 3/3
10,5 5,5-7 4/3
3,5 5,56-7 3/3
128 275 8,0 5,56-7 4/3
150 400 4,5 5,5-7 4/3

Funciéon de mando 2

Peso Pre_s: Pr(:’seién
servicio | =10
kgl | Dbar] | [bar]
37
39 16 max. 7
40
40
42 3
43 16 max. 7
76
53
54 16 max. 7
87
66 10 méx. 7
99 16 ’
6 B}
118 16 max. 7

Tamaiio | pego
del

actuador

| cod. | kgl
5 43
5 46
5 57
5 69
6 89
5 88
6 108

Pres.
servicio

| [bar] ‘

16

16

16

10
16
6

16

Presion
de
mando

[bar]

max. 7

max. 7

max. 7

max. 7

max. 7

Tamaiho
del
actuador

| cod.

~N o~

8

Funcion de mando 3

Peso

| kel

75

113

175

275

400

Todos los valores de presion estan indicados en bar - sobrepresion, presion de trabajo aplicacion unilateral. Presiones y temperaturas
superiores bajo solicitud.

Caracteristicas de presion de trabajo y presion de control

Actuador 5 / funcién de mando 2

Presion de control min. depende de la presion de trabajo

8 .

T —
Presion de control max.

g 6 /\Q/ N2

[ g P> By

9 AT | BT A

8 =

33 P T LT o e
:é 2 /// ;/ //////

: 1 =T

12 3 45 6 78 9101121314 151

Presién de trabajo en bar

Cuadro resumen cuerpos metalicos para GEMU 520

Material cod.

8,37

1

8

Actuador 6 / funcion de mando 2
Presion de control min. depende de la presion de trabajo

j Pre‘si()nI de (I:ont;ol mléx.
B¢ ——
5 A ]
54 10> <= RN S
§3 L L1 - DNz
e

1

Conexion cod.

DN 65
DN 80
DN 100
DN 125
DN 150

8

X X X X X

10, 11

X X X X
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GEMLT* g?g

Tamano actuador céd. 3/1 - 3/3 / F. de mando 1 [mm] Tamano actuador cod. 4/3 / F. de mando 1 [mm]

2256 2360

170
G1/4

305

387
523

217
218
295

Tamano actuador c6d. 5y 7 / F. de mando 2y 3 [mm] Tamano actuador c6d. 6 y 8/ F. de mando 2y 3 [mm]
2256 2360
i )
R N S\
¥ S :
o G (L] \
: n Lrl 1 1 Ln.
m [ H @
~ X ~ =]
3 o o 1
ol N}
o
~
R n
S ©
~N ~N
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Valvula de globo de 2/2 vias, accionada neumaticamente

Conexion Céd. Funcion de mando Cad.
Brida PN 16 (DIN 2501 - forma C), 8 Normal cerrado 1
longitud EN 558-1 serie 1 Normal abierto 2
Brida PN 40 (DIN 2501 - forma C), 11 Doble efecto 3
longitud EN 558-1 serie 1
Material del cuerpo Céd. Tamano del actuador Céd.
EN-GJL-250 GG 25 fundicién gris 8 Actuador 1 émbolo ¢ 70 mm 1*
GP 240 H GS-C fundicién acero 11 Actuador 4 émbolo @ 70 mm 4
1.4408 microfusion 37 Actuador 2 émbolo @ 120 mm 2"
1.4581 microfusion 38 * Direccién de circulacién preferente en medios no comprimibles
liquidos para evitar "golpes de ariete"

Junta del asiento Céd. Direccion de circulacion Céd.
PTFE 5 inferior al plato* G
Acero 10 superior al plato M

GEMU 552 = G M —=— GEMUS552

Actuadores = = Actuador 4

h L E

Flujo Flujo
inferior al plato® superior al plato

38 Valvulas de globo | GEMU 552

actuador con émbolo, plastico

DN 15 - DN 100

-10 hasta 180 °C

max. 60 °C

version de valvula reguladora con cono regulador

de acuerdo con la directriz CE 94/9/CE
(ATEX 95a) para zona 1y 2 bajo solicitud

indicadores y dispositivos de posicion, posicionadores
y controladores de proceso




GEMLT* g?g

Diametro |Valor del Presion de trabajo max. [bar] Presion de control, Peso [Kg]
nominal Kv funciéon de mando 1* funcion de mando 1 9
[mm] [m3/h] Tamano | Tamafo | Tamano | Tamaio | Tamano | Tamafo | Tamafho | Tamaiho | Tamano | Tamano | Tamafo
del del del del del del del del del del del
actuador|actuador|actuador|actuador|actuador|actuador|actuador|actuador|actuador|actuador|actuador
1 4 2 2 2 1 4 2 1 4 2
Material | Material | Material | émbolo | émbolo | émbolo | émbolo | émbolo | émbolo
Co6d.8 | Cod.11 |C6d.37,38 | 70 mm|g 70mm| 2120 (670 mm|g 70 mm| o 120
mm mm
15 3,6 16 10 16 40 40 55-7,0 - 3,6 3,6 -
20 6,0 16 10 16 40 40 55-7,0 40-7,0| 4,6 4,6 -
25 9,6 10 10 16 40 40 5,56-7,0|Presibnde 140-7,0/ 5,2 5,2 -
32 15 7 10 16 32 32 [55-7,0°0a"40-70| 75 75 | 109
40 23 4,5 10 16 19 19 5,5-7,0| diagrama, |4,0-7,0/ 8,3 8,3 12,7
50 36 3 10 10 10 10 55-7,0 pfjr?t:o?e 50-7,0/ 11,3 11,3 15,7
65 60 - - 7 7 7 55-7,0| max7bar |5,0-7,0 - - 22,9
80 89 - - 5 5 5 - 50-7,0 - - 26,5
100 135 - - 2,5 2,5 2,5 - 50-7,0 - - 35
* Los valores son vélidos para juntas del asiento en PTFE (cod. 5).
Caracteristicas de presion de trabajo/ Dimensiones del actuador GEMU 552 [mm]
de presién de control Tamaiio del
i6 o B e ‘ F
Actuador 4 / funcién de mando 1 actuador
Presién de control min. depende de la presion de trabajo 1 96 M 16x1 86
\ 2 168 M 22x1,5 149
7 P DN50 oB
6 A—tikf
85 7 DN4O £
[0}
A sl N
S DN32 O
§ 3 P | w ”
= — DN25
s 2 T T L —T N0
&’ 1 é—éég;":_—————’_— DN15
| |3 1l
> 7 st
1" 2 3 45 6 78 9 1
Presién de trabajo en bar
T — -
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Valvula de globo de 2/2 vias, accionada neumaticamente

Tamano de llave SW 1|

Dimensiones de montaje [mm]

Tamano del 1
actuador
Material céd. 8 11, 38 8 11, 38 11, 37*, 38*
DN H H1 H H1 H H1 H H1
15 36 41 236 128 238 130 = = = =
20 46 41 245 137 238 130 - - - -
25 46 41 251 143 238 130 = = = =
32 60 60 259 151 265 157 352 176 358 182
40 60 60 264 156 265 157 357 181 358 182
50 75 75 274 166 278 170 367 191 371 195
65 75 60 = = = = 377 201 406 230
80 75 75 - - - - 398 222 429 253
100 75 = = = = = 419 243 454 278
* Asignacion cédigo de material en relacién didametros nominales, véase cuadro resumen
oB
e
‘(' i P —
)
N
o
IR
S e 11
SW1
bl —
Cuadro resumen cuerpos metalicos para GEMU 552
Material céd. EN-GJL-250 (8) | GP 240 H (11) 1.4581 (38) 1.4408 (37)
Conexion caod. 8 11 11 8
DN 15 X X X =
DN 20 X X X -
DN 25 X X X =
DN 32 X X X -
DN 40 X X X -
DN 50 X X - -
DN 65 X X - X
DN 80 X X - X
DN 100 = X

40 Valvulas de globo | GEMU 552




GEMLT* g?%

Valvula de globo de 2/2 vias, accionada neumaticamente

Conexion

actuador con émbolo plano, plastico

DN 8 - DN 15
-10 hasta 180 °C
max. 60 °C

indicadores y dispositivos de posicion,posicionadores
y controladores de proceso

Conexiones roscadas
Rosca hembra DIN ISO 228

Material del cuerpo

Latén prensado en caliente

Diametro
nominal

[mm]
8
10
12
15

Valor del
Kv

| whl |
1520
2500
3500
5000

Presion de trabajo
max.

[bar] |

14

Cod.
12

Presion
de control
[bar]
45-6
45-6
45-6
45-6

Junta del asiento
PTFE

Funcion de mando
Normal cerrado
Normal abierto
Doble efecto

*No en émbolos de @ 50 mm

Dimensiones GEMU 542 [mm]

C153x33

n
N
i

10.5

!

= ——

G1/8
T T

26

© 8
[] G
un
[Ta]
/|
i N
LAY °
65
SW27
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Valvula de globo de 2/2 vias, accionada neumaticamente

actuador con émbolo plano, plastico
DN 10 - DN 15

-10 hasta 180 °C

max. 80 °C

de acuerdo con la directriz CE 94/9/CE
(ATEX 95a) para zona 1y 2 bajo solicitud

indicadores y dispositivos de posicion

Conexion Cad. Funcion de mando Cad.

Manguito (valvula basica sin conexiones) 3 Normal cerrado 1

Otros tipos de conexién bajo solicitud Normal abierto 2
Doble efecto 3

Material del cuerpo Cod. Tamano del actuador Cad.

1.4435 (ASTM A 351 CF3M) microfusion* 34 £ émbolo @ 70 mm 00
* El material es equivalente a 316L

Junta del asiento Cad.
PTFE 5
Otras juntas del asiento bajo solicitud

Diametro Presion de trabajo ..
del asiento Valor del Kv Max. Presion de control Peso
[mm] | [/h] | [bar] \ [bar] \ [kg]
10 1000 14 45-6 0,66
12 1400 10 45-6 0,66
15 2650 6 45-6 0,66
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Dimensiones GEMU 546 [mm]

brida de conexion izg.

brida de conexion salida

brida de conexién dcha.

G

G 1/4
G 3/8
G1/2

B |
11 | 11
15 | 12
18 | 15
11 ] 11
11 | 12
14 | 15
11 | 11
11 | 12
14 | 15

5.5

1

—

53

10.5

Zx35 + 10

GEMLT* g?g

G1/8

26

)/
|\@ G1/8

43,2

|
|

?f

T

T
; L_
I
-+ =1

u
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Valvula de globo de 3/2 vias, accionada neumaticamente

actuador con émbolo, aluminio

DN 15 - DN 100

-10 °C hasta 180 °C (hasta 210 °C bajo solicitud)
max. 60 °C

version de valvula reguladora con cono regulador

limitador de carrera, indicadores y dispositivos de posicion,
posicionadores y controladores de proceso

Conexién Cod. Funcién de mando Cod.

Brida PN 16, DIN 2501, forma C 8 Normal cerrado 1

longitud EN 558-1, serie 1 Otras funci d do baio solicitud

Brida ANSI B 16.5, clase 150 RF 39 ras funciones de mando bajo solicitud.

longitud EN 558-1, serie 1 5 ;
Tamano del actuador Cod.

Material del cuerpo Cod. Actuador 12 @ 70 mm  inferior al plato 1

Fundicion gris EN-GJL-250 8 Actuador 2 £ g 120 mm inferior al plato 2

Junta del asiento Cod.

PTFE 5

I?‘lgrr:ient;:) Valor del Kv Pre5|or|1:bdaer]trabajo Presion c{z :;])Ptrol min. Peso [kg]
[mm] [m3/h] Actuador 1 | Actuador 2 | Actuador 1 ‘ Actuador 2 |Actuador 1|/Actuador 2
P-A | A-R P-A P-A para cerrar R
15 6,0 4,2 16,0 - 585 - 4,7 -
20 12,0 7,1 16,0 - 55 - 5,1 -
25 18,5 12,7 10,0 - 55 - 5,7 -
32 26,0 15,0 6,0 16,0 55 4,5 - 13,5
40 40,0 27,0 4,5 14,0 515 4,5 - 14,5
50 60,0 43,0 2,5 10,0 5,5 55 - 18,5
65 104,0 | 68,0 - 7,0 - 515 - 25,5
80 145,0 | 96,0 - 4,0 - 5,5 - 32,0
100 220,0 | 144,0 - 2,0 - 55 - 44,0

*La presién de trabajo en la conexién R no puede ser superior a la presion de trabajo P - A
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Tamaino del
actuador

1

2
DN L
15 130
20 150
25 160
32 180
40 200
50 230
65 290
80 310
100 | 350

Dimensiones del actuador GEMU 312 [mm]

o B

96

164
oD o K
95 65
105 75
115 85
140 100
150 110
165 125
185 145
200 160
220 180

e | F
M 16x1 85,5
M 22x1,5 123,0
oB

X
~t
= e
()
S=ian] i
O

e " SW1

T ag/

[

GEMLT* g?g

odl
oK

oD

H2

* Conexioén solamente con
funcién de mando 2y 3

Numero de agujeros n

Tamafo GEMU 312 conexién céd. 8 [mm], material del cuerpo céd. 8

oL

14
14
14
18
18
18
18
18
18

NO
de los agujeros

N

W oo~ A~ S DD

od1

45
58
68
78
88
102
122
138
158

14
16
16
18
18
20
20
22
24

H2

39
48
54
67
72
80
97
109
130

Actuador 1
H H1
195 95
200 100
201 101
212 112
220 120
227 127

Actuador 2
H H1
285 146
293 154
300 161
314 170
326 182
339 195
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Valvula de globo de 3/2 vias, accionada neumaticamente

DN

15
20
25
32
40
50
65
80
100

130
150
160
180
200
230
290
310
350

oD

88,9

98,6

108,0
117,3
127,0
152,4
177,8
190,5
228,6

Tamaio GEMU 312 conexion céd. 39 [mm], material del cuerpo céd. 8

o K

60,5
69,9
79,2
88,9
98,6
120,7
139,7
152,4
190,5

ol

15,75
15,75
15,75
15,75
15,75
19,05
19,05
19,05
19,05

de los agujeros

NO

S

(o I N T R o

Sw

41
41
41
41
41
41
55
55
55

Cuadro resumen cuerpos metalicos para GEMU 312
EN-GJL-250 (8)

Material céd.

46

Conexion cod.

DN 15
DN 20
DN 25
DN 32
DN 40
DN 50
DN 65
DN 80
DN 100

X X X X X X X X X &

Valvulas de globo | GEMU 312

39

X X X X X X X X X

od1

35,1
42,9
50,8
63,5
73,2
91,9
104,6
127,0
157,2

11,2
12,7
14,2
15,7
17,5
19,1
22,4
23,9
23,9

H2

39
48
54
67
72
80
97
109
130

Actuador 1
H H1
195 95
200 100
201 101
212 112
220 120
227 127

Actuador 2
H H1
285 146
293 154
300 161
314 170
326 182
339 195




Valvula de globo de 3/2 vias, accionada neumaticamente

Conexion

actuador con émbolo, aluminio

DN 15 - DN 50

-10 °C hasta 180 °C (hasta 210 °C bajo solicitud)

max. 60 °C

version de valvula reguladora con cono regulador

limitador de carrera, indicadores y dispositivos de posicién,

posicionadores y controladores de proceso

Rosca hembra DIN ISO 228

Material del cuerpo

Bronce fundido

Junta del asiento

PTFE

Diametro
nominal

[mm]

15
20
25
32
40
50

*La presion de trabajo en la conexion R no puede ser superior a la presion de trabajo P - A

RG
Valor del Kv PresmrEbdaer]trabajo
[m°/h] Actuador 1 | Actuador 2

P>A | ASR | P-A P-A
3,6 2,5 16,0 -

5,5 3,3 16,0 -
10,6 7,3 10,0 -
18,0 10,4 6,0 16,0
31,0 20,9 4,5 14,0
47,0 33,7 2,5 10,0

Céd.

Céd.

Funcion de mando

Normal cerrado

Otras funciones de mando bajo solicitud.

Tamanho del actuador

Actuador 1 £ ¢ 70 mm

inferior al plato

Actuador 2 £ @ 120 mm inferior al plato

Presion de control min.

[bar]*
Actuador 1 ‘ Actuador 2
para cerrar R

5,5 -
5,5 -
5,5 -
5,5 4,5
5,5 4,5
55 5,5

Peso [kg]

Actuador 1

1,6
1,8
2,1

Actuador 2

6,6
6,8
7,9

Céd.
1
Céd.
1
2
R A
P
L L]

Valvulas de globo | GEMU 314
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Valvula de globo de 3/2 vias, accionada neumaticamente

Dimensiones del actuador GEMU 314 [mm]

Taman |
:lctza?jgf 9B
1 96
2 164
DN G
15 G1/2
20 G 3/4
25 G1
32 G11/4
40 G11/2
50 G2

L

75
87
107
123
147
171

M 16x1
M 22x1,5

Swi1

36
36
41
55
55
55

| F
85,5
123,0
N 8B
= e
L
T ,7::@:\J‘m‘|/-*
NI
- —
SW2
DLH RI| A
o AP
T
L I[T ]
G
L

Sw2

27
32
41
50
58
70

Cuadro resumen cuerpos metalicos para GEMU 314

Material céd.

RG 5 (9)

Conexion cod.

DN 15
DN 20
DN 25
DN 32
DN 40
DN 50

48 Valvulas de globo | GEMU 314

1

X X X X X X

* Conexién solamente con
funcién de mando 2y 3

H2

41
45
47
66
67
74

Tamaiio GEMU 314 conexién céd. 1 [mm], material del cuerpo céd. 9

Actuador 1

H H1
188 88
192 92
192 92
196 96
196 96
200 100

Actuador 2
H H1
269 125
269 125
273 129



LEMLT

Valvula reguladora de 2/2 vias, con accionamiento eléctrico

motor eléctrico, indicador éptico de posicion integrado >
DN 25 - DN 80

-10 hasta 180 °C

0 °C hasta 60 °C (con calefaccion hasta -10 °C)

version de valvula reguladora con cono regulador
Posicionador y controlador de proceso integrados,
mddulo electrégeno de emergencia, Profibus DP

Actuador motriz en combinacién con valvulas de globo bajo solicitud.

Conexion Céd. Junta del asiento Céd.
Soldadura PTFE 5
Tubo p/soldar DIN 0
Tubo p/soldar DIN 11850, serie 1 16 Tensién/frecuencia Caéd.
Tubo p/soldar DIN 11850, serie 2 17 24V DC c1
Tubo p/soldar DIN 11850, serie 3 18 24V 50/60 Hz C4
Tubo p/soldar SMS 3008 37 120 V 50/60 Hz G4
Tubo p/soldar ASME BPE 59 230V 50/60 Hz L4
Tubo p/soldar EN ISO 1127 60
Conexiones roscadas Funcién principal Cod.
Rosca hembra DIN ISO 228 1 Control apertura/cierre (economy) A
Rosca macho DIN ISO 228 9 Control apertura/cierre (economy) + B
Rosca hembra NPT 31 madulo electrogeno de emergencia

Control apertura/cierre (industrial) C
Material del cuerpo Cod. Control apertura/cierre (industrial) + D
Rg 5 R TEleE 9 modulo electrégeno de emergencia
1.4435 (ASTM A 351 CF3M) microfusion® 34 Posicionador S
1.4408 microfusion 37 Posicionador + médulo electrogeno de emergencia T
* El material es equivalente a 316L Posicionador y controlador de proceso P

R

Posicionador y controlador de proceso + médulo
electrégeno de emergencia
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Valvula reguladora de 2/2 vias, con accionamiento eléctrico

Diametro |Valor del
nominal Kv
[mm] [m’/h]
25 17,0
32 25,0
40 44,0
50 75,0
65 113,0
80 165,0
Tamaino del
actuador
DN
25
32
40
50
65
80
50

Presion de trabajo max. [bar]

Actuador 2

Material del cuerpo
Bronce fundido (9)
16
16
16
16

Tamano de llave SW 1

Material del cuerpo
Microfusion (34, 37)
25
25
25
20

Actuador 3

Material del cuerpo
Bronce fundido (9)

16
16
16
16

Dimensiones de montaje [mm]

Actuador 2 (04K5) | Actuador 3 (05K5)
H | LA H | LA
45 328 277 - -
55 324 279 - -
60 341 286 - -
75 351 296 - -
75 - - 398 465
75 = - 401 468
I |
SWi1
>
, g

Valvulas de globo | GEMU 548

LA

Material del cuerpo
Microfusion (34, 37)

25
25
25
20



LEMLT

Cuadro resumen cuerpos metalicos para GEMU 548

Material céd. RG 5 (c6d. 9) 1.4435 (c6d. 34) 1.4408 (c6d. 37)

Conexién cod. 1 ‘ 9 ‘ 31 0 ‘ 16 ‘ 17 ‘ 18 ‘ 37 ‘ 59 ‘ 60 1 ‘ 9 ‘ 17 ‘ 37 ‘ 59 ‘ 60
DN 25 X X X X X X X X X X X X X - - X
DN 32 X - X - X X X - - X X X - - - X
DN 40 X X X X X X X X X X X X - - - X
DN 50 X X X X X X X X X X X X - - - X
DN 65 X X X - - - - - - - X X X X X X
DN 80 X X X - - - - - - - X X X X X X
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Valvula reguladora de 2/2 vias, con accionamiento eléctrico

motor eléctrico, indicador éptico de posicion integrado

DN 3-DN 15

-10 °C hasta 80 °C (dependiendo del material del cuerpo
y de la presién de trabajo)

-15°C hasta 55 °C

mddulo de regulacion integrado, conexion de field bus

LON integrada

Conexion
Conexiones roscadas
Rosca hembra DIN ISO 228

Rosca macho
(rosca lactea segun DIN 11851)

(GEMU) 563/568)

(GEMU 568)
Racor clamp

Clamp DIN 32676 para tubo DIN 11850
(GEMU 568)

Material del cuerpo

PVC-U duro, gris (GEMU 563)
PVDF polivinilidenofluoruro  (GEMU 563)
1.4435 (ASTM A 351 CF3M) i

Microfusion* (GEMU 568)

* El material es equivalente a 316L

Junta del asiento

PTFE
EPDM

Tension/frecuencia
24V 50/60 Hz

120 V 50/60 Hz

230V 50/60 Hz

52 Valvulas de globo | GEMU 563/568

Céd.

14

Céd.

C4
G4
L4

Propiedades de regulacion

Valores del Kv / propiedades de regulacién
/ en el mismo porcentaje
/ en el mismo porcentaje
/ en el mismo porcentaje
/ lineal
/ lineal

* Para el esquema de seleccién, véase diagramas

Médulo de regulacion (con conexién de enchufe)
Sin
Tratamiento de senales analégico

Regulacién de la posicion de la valvula.
Valor real interno en el actuador mediante
potenciometro (K 6025/K 6026); valor tedrico
externo, 0/4-20 mA

Regulacién de tamafios de proceso.
Valor real externo, 0/4-20 mA;
Valor tedrico externo, 0/4-20 mA (K 6023/K 6024)

Version

Estandar: aprox. 17 seg. de tiempo de ajuste,
2 contactos de conmutacién libres de potencial

Tiempo de ajuste aprox. 45 seg., 2 contactos de
conmutacion libres de potencial

Tiempo de ajuste aprox. 17 seg.,
con potenciometro 10 kQ

Tiempo de ajuste aprox. 45 seg.,
con potenciometro 10 kQ2

Céd.
A*
B*
C*
D*
E*

Céd.

E2

E3

Céd.
6023

6024

6025

6026



Diametro
nominal
(globo)

[mm]

3

6

10
15

Presion de
trabajo

[bar]

0-
0-
0-

[e)NNe >Rl e)]

0-6

LEMLT

Peso
[ka]

GEMU 563 | GEMU 568
1,6 2,4
16 2,4
16 2,4
16 2,4

Todos los valores de presién estan indicados en bar - sobrepresion.

Curvas valor del Kv DN 3

(globo)
Curva Valor del Kv
[I/h]
A 63
B 100
C 160
D 100

Curvas valor del Kv DN 10

(globo)
Curva Valor del Kv
[I/h]
A 1000
B 1600
D 1600

160

Curvas valor del Kv DN 6
w (globo)
/ Curva Valor del Kv
® [I/h]
™ A 250
§ B 400
= C 630
el
5w D 250
[\
= b ¢ e 630
40 B
A
20 /4///
YO careamm
Curvas valor del Kv DN 15
100 7/ // (globo)
Curva Valor del Kv
1200 [I/h]
€ / A 2500
5 / / B 3300
== / D 3300
©
5w /
S /o
400 B
M A
200 /

0.0 10 2.0 30 4,0 5,0
Desplazamiento (mm)

Valor del Kv en I/h

200

100

4000

3500

3000

Valor del Kv en I/h

@
8

1000

500

0

s
]
8

8
8

2500

8
g
g
8

700
600 A
/
500 /
c
/
B
/
E D A
e |
,!EE: Il
0.0 10 20 30 a0 50
Carrera (mm)
A
/
/
f /l/
)
/ /
B
A
!
e
00 10 20 30 40 50
Desplazamiento (mm)
53
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Valvula reguladora de 2/2 vias, con accionamiento eléctrico

Dimensiones del actuador GEMU 563 y GEMU 568 [mm]

100

an | [nuna]

T

2225

[T
o

[

13.7

Dimensiones del cuerpo rosca hembra [mm]

Conexién céd. 1 (GEMU 563 / GEMU 568)
Material del cuerpo céd. 1, 20, 34

DN (asiento) | G

3 G 3/8
6 G 3/8
10 G 3/8
15 G1/2

W

] o

© 4
16
68

54 Valvulas de globo | GEMU 563/568

Dimensiones de la unién atornillada lactea [mm]

Conexién céd. 6 segtin DIN 11851 (s6lo GEMU 568)
Material del cuerpo céd. 34

112

DIN 405

15
Rd 34 x1/8

|
|

_J|___ 1
|

Dimensiones del racor clamp [mm]

Conexién céd. 86 (s6lo GEMU 568)
Material del cuerpo de céd. 34
o d3
34

15




LEMLT

Cuadro resumen cuerpos para GEMU 563 Cuadro resumen cuerpos para GEMU 568
Material cod. PVC (1), PVDF (20) Material céd. 1.4435 (34)
Conexion c6d. 1 Conexion cod. 1 | 6 | s
DN 3 X DN 3 X X X
DN 6 X DN 6 X X X
DN 10 X DN 10 X X X
DN 15 X DN 15 X X X

En las valvulas de plastico o en caso de temperaturas y presiones altas, los diagramas de temperaturas y presiones resultan
muy utiles. En ellos pueden consultarse como estos dos parametros repercuten en el empleo de la valvula.

Diagrama de presién/temperatura para valvulas - Diagrama de presiéon/temperatura para valvulas -
Escalon de presion PN 6 Escalon de presion PN 10
= 512
g° 5
S &
o o o
T 6 g1
g \ ¢
s N 5
° . RN 'g s
S bVDF S
9 N 2
o PR &
= PYC-U AEERN .
/ ™~ PVDF
ABS e
0 4 A \(
-40 -30 -20 -10 O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 PVG-U PP{H

Temperatura en °C

ABS ™~

0

-40 -30 -20 -0 O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120
Temperatura en °C
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Valvula de asiento inclinado de 2/2 vias, accionada manualmente

volante, plastico

DN 10 - DN 80

-10 °C hasta 180 °C (hasta 300 °C bajo solicitud)
max. 60 °C

de acuerdo con la directriz CE 94/9/CE
(ATEX 95a) para zona 1y 2 bajo solicitud

Conexién Céd. Junta del asiento

Soldadura PTFE

Tubo p/soldar DIN 0 PEEK (para tamafio de actuador 0)
Tubo p/soldar DIN 11850, serie 1 16

Tubo p/soldar DIN 11850, serie 2 17 Funci6n de mando

Tubo p/soldar DIN 11850, serie 3 18 Accionado manualmente

Tubo p/soldar SMS 3008 37

Tubo p/soldar ASME BPE 59

Tubo p/soldar EN ISO 1127 60

Conexiones roscadas

Rosca hembra DIN ISO 228 1

Rosca hembra BS 21 Re 3B Tamafo del actuador

Rosca macho DIN ISO 228 9 Diametro del volante 32 mm
e —E 31 Diametro del volante 90/140 mm
Material del cuerpo Cod.

1.4435 (ASTM A 351 CF3M) microfusion* 34

1.4408 microfusion 37

1.4435 (316 L) cuerpo forjado 40

ASTM A 351 CF3M microfusién*® C1

* El material es equivalente a 316L
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Dimensiones de montaje GEMU 507 [mm]
Tamaino del _
actuador DN SW1 D H/LA %
0 8 24 Hexag. 32 81 7
0 10 24 Hexag. 32 81 v
0 15 24 Hexag. 32 81 v
15 41 Hexag. 90 139 /
20 46 Hexag. 90 145 SW1 -
25 46 |Hexag.| 90 154 7
32 41 2 cantos| 90 162
40 41 2 cantos| 90 174 %
50 41 |2cantos| 90 186 °
65 60 |2cantos| 140 246 , /'/
80 60 [2cantos| 140 | 263 /
[y > aR
LA
Cuadro resumen cuerpos metalicos para GEMU 507
Material 1.4408 1.4435 1.4435 316L
Cad. (céd. 37) (cod. 34) (cod. 40) (cod. C1)
c°g§3'_°" 1|9 |17|37|59|60| 0 |16 |17 | 18|37 |59 | 60| 0 | 9 |16 |17 |18 |59 | 60 | 31 | 3B
DN 8 X | - - - - - - - - - - - - XX - - - - X X |-
DN 10 - X - - - - - - - - - - - - - XXX - - - -
DN15 | X* | - - - - - - - - - - - - - - - - - X - X | -
DN 15 X | X | X | - - X[ X[ X[ X[ X |- | X|X]| - - - - - - - X | X
DN20 | X | X | X | - | - | X[ X[ X | X | X |- |X|X|-|-|-]-|-1]1-1]-/]Xx]X
DN 25 X | X | X | - - X[ X[ X[ X[ X[ X | X]| X]| - - - - - - - X | X
DN 32 X | X | - - - X - [ X[ X | X | - - X |- - - - - - - - -
DN 40 X | X | - - - X[ X[ X[ X[ X[ X | X]| X]| - - - - - - - X | X
DN 50 X | X | - - - X[ X[ X [ X[ X[ X[ X| X]| - - - - - - - | X | X
DN 65 X | X | X[ X[ X | X| - - - - - - - - - - - - - - - -
DN 80 X | X | X | X | X| X]| - - - - - - - - - - - - - - - =

* s6lo con tamafio del actuador 0

Valvulas de globo | GEMU 507
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Valvulas de asiento inclinado GEMU 507, 514, 550, 554, 548

Tubo para soldar [mm]
Material del cuerpo 1.4435 (c6d. 34), 1.4408 (c6d. 37)

Conexién c4d. 0 16 17 18 37 60 59
DN | LS |LB |od| s |[ed| s |ed| s |[ed| s [ed| s |[ed| s |ed| s |Ls | LB
15 [ 100 33 | 18 [ 15| 18 [ 10| 19 [ 15|20 [ 20| - | - [21,3] 16 [1270[ 1,65 | 105 | 295
20 | 108 | 33 | 22 | 1,56 | 22 | 1,0 | 23 | 15| 24 | 20| - | - |269| 1,6 [19,05 1,65| 120 | 350
25 | 112 | 32 | 28 | 1,5 | 28 | 1,0 | 29 | 1,5 | 30 | 2,0 | 250 | 1,2 [33,7 | 2,0 2540 1,65 | 125 | 34,5
32 |137 |39 | - | - |34 | 10|35 | 15|36 |20]| - | - |424|20]| - | - | - | -

40 | 146 | 40 40 | 1,5 | 40 | 10 | M1 15| 42 | 20 | 38,0 1,2 | 48,3 | 2,0 [38,10| 1,65 | 160 | 47,0
50 | 160 | 38 52 | 15| 52 | 10| 83 | 15 | 54 | 2,0 |51,0| 1,2 |[60,3 | 2,0 |50,80| 1,65 | 180 | 48,0
65 | 292 | 97 - - - - 70 | 2,0 - - |635| 16 |76,1| 2,0 [63,50| 1,65 | 292 | 97,0
80 | 310 | 95 = = = = 85 | 2,0 = - |76,1] 16 |889]| 2,3 [76,20| 1,65 | 310 | 95,0

Tubo para soldar [mm]
Material del cuerpo: cuerpo forjado 1.4435 (c6d. 40)

Conexién cod. | 0 | 16 | 17 | 18 | 60 | 50

DN [ LS | LB [ed | s |[ed | s |ed| s |ed | s |ed | s | od | s
g | 72 | 225 | 10 | 10 | - - - - - - | 135 16 | - -
100 | 72 | 225 | - - | 12 |10 | 13| 15 | 14 | 20 | - - - -
15 | 72 | 225 | - - - - - - - - - - | 127 | 165

* s6lo con tamano del actuador O

LB

LS
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Rosca hembra, conexién céd. 1 [mm]
Material del cuerpo 1.4408 (c6d.37)

DN L1 LB G | t | sw2

8" 65 19,0 G 1/4 9,0 17 Hexag.

15* 65 19,0 G1/2 9,0 24 Hexag.

10 65 16,5 G 3/8 9,0 27 Hexag.

12 65 17,0 G1/2 9,0 27 Hexag.

15 65 17,0 G1/2 9,0 25 Hexag.

20 75 18,0 G 3/4 11,0 31 Hexag.

25 90 24,0 G1 12,0 39 Hexag.

32 110 33,0 G11/4 14,0 48 Octog.

40 120 30,0 G11/2 14,0 55 Octog.

50 150 40,0 G2 15,0 66 Octog.

65 190 46,0 G21/2 22,0 85 Octog.

80 220 50,0 G3 25,0 100 Octog.

* s6lo con tamafo del actuador 0
Rosca hembra NPT, BS 21 Rc, conexion céd. 31, 3B [mm]
Material del cuerpo 316L (c6d. C1)
Conexion céd.
31 3B

DN L1 LB SW2 G t G t
15 81 24,5 27 6 1/2” NPT 13,6 Rc 1/2 15,0
20 87 24,0 32 6 3/4” NPT 14,0 Rc 3/4 16,3
25 104 31,0 41 6 1” NPT 16,8 Rc 1 19,0
32 122 39,0 50 8 11/4” NPT 17,3 Rc11/4 21,4
40 136 38,0 55 8 11/2” NPT 17,3 Rc11/2 21,4
50 165 47,5 70 8 2” NPT 17,7 Rc 2 25,7
65 212 57,0 85 8 2 1/2” NPT 23,7 Rc21/2 30,2
80 242 61,0 100 8 3” NPT 25,9 Rc 3 33,3

Ty

t

y

B

L1

j\swz

Las dimensiones del cuerpo

de las series GEMU 544

y S560 pueden consultarse
en las paginas 28

y 30 respectivamente.
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VéWuhsdeghboGEMUS12552

Brida, conexion céd. 8, 11 [mm]
Material del cuerpo GG 25 (céd. 8), GS-C (céd. 11), 1.4408 (cod. 37), 1.4581 (cod. 38)

Material

Céd. 8,37 | 8 | 37 11, 38

Conexion

Cod. 8 "
DN | L [ oD | oK | oL | |0d1| C | H2 | H2 | oD | oK | oL | 5% |0d1 | C | H2
15 | 130 | 95 | 65 | 14 | 4 | 45 | 14 | 39 - 95 | 65 | 14 | 4 | 45 | 16 | 40
20 | 150 | 105 | 75 | 14 | 4 | 58 | 16 | 48 - | 105 | 75 | 14 | 4 | s8 | 18 | 40
25 | 160 | 115 | 85 | 14 | 4 | 68 | 16 | 54 - | 115 | 85 | 14 | 4 | 68 | 18 | 40
32 | 180 | 140 | 100 | 18 | 4 | 78 | 18 | 67 - | 140 | 100 | 18 | 4 | 78 | 18 | 72
40 | 200 | 150 | 110 | 18 | 4 | 88 | 18 | 72 - | 150 | 110 | 18 | 4 | 88 | 18 | 72
50 | 230 | 165 | 125 | 18 | 4 | 102 | 20 | 80 - | 165 | 125 | 18 | 4 | 102 | 20 | 83
65 | 290 | 185 | 145 | 18 | 4 | 122 | 20 | 97 | 120 | 185 | 145 | 18 | 8 | 122 | 22 | 120
80 | 310 | 200 | 160 | 18 | 8 | 138 | 22 | 109 | 146 | 200 | 160 | 18 | 8 | 138 | 24 | 146
100 | 350 | 220 | 180 | 18 | 8 | 158 | 24 | 130 | 164 | 235 | 190 | 22 | 8 | 162 | 24 | 164

Brida, conexion céd. 39, 40 [mm]
Material del cuerpo GG 25 (céd. 8), GS-C (cod. 11), 1.4408 (céd. 37), 1.4581 (cod. 38)

Material

ateri 8,11,37,38 | 8 [11,37,38 11,38

Conexion

Cod. 39 40
DN | L [eD |0k |oL |N&|odi| ¢ [ H2| H2 |oD | ok | oL [N |0dl| c | H2
15 | 130 | 88,9 | 60,5 [15,75| 4 | 351 | 11,2 ] 39 40 |953]|665]1575| 4 | 351|142 40
20 | 150 | 98,6 | 69,9 |15,75| 4 | 42,9 | 12,7 | 48 40 |117,3] 82,6 [19,05| 4 | 429 | 157 | 40
25 | 160 |108,0| 79,2 |15,75| 4 | 508 | 142 | 54 40 |124,0| 88,9 [19,05| 4 |508 | 17,5 | 40
32 | 180 [117,3| 88,9 |15,75| 4 | 635 | 157 | 67 72 |133,4| 98,6 [19,05| 4 |635 (191 | 72
40 | 200 [127,0| 98,6 |1575| 4 | 732|175 | 72 72 |155,4|114,3|22,35| 4 | 732|206 | 72
50 | 230 [152,4|120,7]19,05| 4 | 91,9 | 19,1 | 80 83 |165,1]127,0(19,05| 8 | 919|224 | 83
65 | 290 [177,8(139,7(19,05| 4 |104,6| 22,4 | 97 120 - - - - - - -
80 | 310 [190,5|152,4|19,05| 4 |127,0] 23,9 | 109 | 146 - - - - - - -
100 | 350 |228,6/190,5(19,05| 8 |157,2| 23,9 | 130 | 164 - - - - - - -

Numero
§ ] —é
T
S| %
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Las dimensiones del cuerpo

de las series GEMU 312

y 314 pueden consultarse
en las paginas 45
y 48 respectivamente.



Valvulas de globo GEMU 520

DN

65
80
100
125
150

Brida conexiéon céd. 8 con material del cuerpo
GG 25 (cod. 8), 1.4408 (cod. 37) [mm]

290
310
350
400
480

oD

185
200
220
250
285

ok | Z
145
160
180
210
240

© 0 0 ©

od

18
18
18
18
22

29

122
138
158
188
212

20
22
24
23
23

Cuerpo
val.
mat.
c6d.
8 - H1
97
109
130
151

172

Cuerpo
val.
mat.
cod.
37 - H1
120
146
164
201

231

Brida conexion céd. 39 con material del cuerpo
GG 25 (céd. 8) [mm]

DN | L [oD|ok| z |od|og| b | H

65
80
100
125
150

290
310
350
400
480

177
190
229
254
279

140
152
191
216
241

© 00 00~ b

19,1
19,1
19,1
22,4
22,4

104
127
157
186
215

22,5
24
24
24
25

97
109
130
151
172

GEMLT DJ'Q

Brida conexion céd. 10 / 11 con material del cuerpo
GS-C (c6d. 11) [mm]

DN| L|¢D|ﬂk|Z|¢d|ﬂg| b|H1

65 | 290 | 185 | 145 8 18 | 122 | 22 120
80 | 310 | 200 | 160 8 18 | 138 | 24 146
100 | 350 | 235 | 190 8 22 162 | 24 164
125 | 400 | 270 | 220 8 26 188 26 155
150 | 480 | 300 | 250 8 26 | 218 | 28 165
z

T ~~ 7*\
5 ~ S
- od

Las dimensiones del cuerpo de la valvula de las series GEMU 542, 546 y 563/568 pueden consultarse en las paginas 41, 42
y 54 respectivamente.

Conexion
Caod.

* Las valvulas se pueden aplicar hasta -10 °C

8
39
11
39
40
11
39
40

8
39

Material
Cad.
8
8
11
11
11
38
38
38
37
37

Asignacion de presiéon/temperatura para cuerpo de globo

20°C
16,0
13,8
39,0
19,7
39,0
39,8
19,0
39,8
16,0
16,0

Véalvulas de globo | Dimensiones del cuerpo de la valvula de globo

50 °C

16,0
13,8
37,2
19,7
37,2
38,8
19,0
39,3
15,4
15,4

Presiones de servicio admisibles en bar*

100 °C 150 °C
16,0 14,4
12,8 11,3
34,1 31,7
17,7 15,8
34,1 31,7
36,0 33,3
16,0 14,8
36,4 33,4
14,0 12,5
14,0 12,5

200 °C

12,8
9,8
28,4
14,0
28,4
31,3
13,6
31,1
10,5

10,5

250 °C
11,2
26,0
12,1
26,0
29,4
12,1
29,0
10,0
10,0

300 °C
9,6
23,5
10,2
23,5
27,5
10,2
26,9
9,0
9,0
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Soluciones sistematicas de un mismo proveedor. Con el
amplio portafolio de productos de GEMU, las soluciones son
practicamente infinitas. Tanto si deben controlar y regular la
presion, la temperatura, el paso, el nivel de llenado o bien las

Control manual

La forma mas sencilla de influir sobre una valvula regulable en
un sistema es el accionamiento manual in situ. Mediante un
volante, p. el GEMU 507, se puede ajustar o prerregular el flu-
jo volumétrico de una tuberia.

Control automatico

El primer paso en direccion a la automatizacion lo constituye
la aplicacién de una valvula piloto neumatica junto con un
posicionador simple o la aplicacién de una valvula con accio-
namiento eléctrico sin indicacién de posicién. Por regla gene-
ral reciben la alimentacién desde una unidad central de man-
do con las correspondientes 6rdenes de regulacion.

Regulacion central

El siguiente paso evolutivo lo constituye la aplicacién de una
vélvula piloto neumatica junto con un posicionador o la apli-
cacién de una valvula con accionamiento eléctrico de una
unidad central de mando.

Un sensor se encarga de recoger la dimension fisica a regular
y la compara con un valor tedrico. La unidad central de mando
transmite la orden de regulacién a la valvula de globo con
posicionador.

Regulacion descentralizada

En el marco de una automatizacion flexible, cada vez se des-
centralizan mas tareas de control y regulacién. Esto significa
que se instalan como refuerzo en la misma instalacién circui-
tos de regulacién autarquicos con controladores de proceso
integrados.

Mediante esta estructura a las unidades centrales de mando
se las puede descargar de las tareas de regulacion.

dimensiones quimicas vy fisicas del medio liquido o gaseoso,
siempre disponemos de la solucién adecuada. En las paginas
siguientes les mostramos algunas aplicaciones a modo de
ejemplos puestos en la practica.

GEMU 507

<

o

<

= T

O]

e | —
- | R
& 1

1
1
1
1
1
j=======
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

GEMU 554 con
GEMU 1434 pPos

[ {— oGEMU 568
) —-
Retorno
-------------- HEO)
. 1
GEMU 512 b
con GEMU = ;
1435 cPos e
Entrada

Retorno

Entrada

IR

GEMU 520 con
GEMU 1436 cPos

GEMU 3120
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Los casos representados en la pagina opuesta son ejemplos

para distintas tareas complejas de posicion y regulacion.

Tipo de tarea de control y
regulaciéon

Caracteristicas

Capacidad de regulacion

Costo de adquisicion

Repetibilidad

Acceso descentralizado in situ
Intervencién a través del control central
Empleo en instalaciones muy ramificadas
Carga del sistema de automatizacién

Consecuencias en caso de fallo del
sistema de automatizacién

Costo al modificar el ajuste basico
de los valores de proceso

Indicacién in situ de los valores de
proceso sin costos adicionales

Costo de posteriores
modificaciones de las funciones
auxiliares

Control
manual

Valvula manual

no posible
bajo
baja
muy bueno
no posible
no posible
baja

baja

bajo

mala

alto

GEMLT qu

La tabla siguiente compara los cuatro tipos principales
simplificados describiendo sus ventajas e inconvenientes.

Control
automatico

Valvula neumatica,
Valvula accionada
por motor
Apertura / cierre

posible
medio
media
bueno
buena
bueno
alta

medias

medio

media

alto

Regulacion
central

Valvula neumatica
con posicionador
digital

buena
medio
buena
bueno
buena
bueno
alta

medias

alto

media

alto

Regulacion
descentralizada

Valvula neumatica
con posicionador

digital incl. contro-
lador de proceso

buena
alto
muy buena
bueno
buena
muy bueno
baja

bajas

bajo

buena

bajo

Como cualquier caso de aplicacion es diferente, se debe escoger el tipo basico pertinente y luego modificarlo de acuerdo con

las necesidades.
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Las valvulas reguladoras influyen directamente sobre el flujo
(e indirectamente sobre la presion, la temperatura, la concen-
tracion, etc.). El efecto depende del grado de apertura de la
valvula. A través de un contorno de globo definido (p. €j.
cono regulador) se realizan los correspondientes disefios de
lineas caracteristicas. Para un perfecto funcionamiento son
necesarios una valvula de globo, un cono regulador y un
posicionador adecuados.

Para las soluciones electroneumaticas se instalan posiciona-
dores GEMU 1434 pPos, GEMU 1435 ePos y GEMU 1436
cPos. Mediante la regulacién de la presiéon de control se
modifica la carrera o la posicién del cono regulador. En el
caso de las soluciones electromotrices, esta posicion la regula
directamente el motor.

Las valvulas de globo GEMU para tareas de regulacién estan
optimizadas especialmente en lo que atafie a los puntos
siguientes:
Geometria interna favorable para el paso, incluso en estado
semiabierto
Largo recorrido de regulacion con, al mismo tiempo, poco
aumento de la seccidn en el globo de la valvula
Accionamiento sin sacudidas

Larga vida util con relacién a la frecuencia de maniobra

Con el empleo de agujas, conos y campanas de regulacion
puede ajustar a la perfeccion, en funcion del globo de la
valvula, el area que debe regularse y realizar las diferentes
curvas caracteristicas. Preferiblemente deben emplearse para
medios limpios, especialmente con vapores y gases. Para
aplicaciones estériles o en medios con carga de particulas,
dependiendo de los parametros de proceso restantes, son
preferibles las valvulas de diafragma. En caso de presiones
altas normalmente sélo pueden aplicarse vélvulas esféricas,
y en didmetros nominales mayores sélo valvulas de compuer-
ta y valvulas de mariposa.

A continuacién se detallan brevemente los problemas princi-
pales que pueden surgir si no se eligen bien las valvulas de
globo para tareas de posicion y regulacion.

Resultados de regulacion insuficientes debido a un mal
una seleccion errada

Desgaste prematuro y averias con relacion a la cavitacion
y ruidos inaceptables

Resultados de regulacion insuficientes debido a una
seleccion errada de la valvula

Debido a que no se ha calculado el valor del Kv o a que se ha
calculado incorrectamente, a menudo sélo se aprovecha una
pequefa parte del area de regulacion posible, o bien no se
alcanza el nivel minimo o maximo del flujo.

Si solo se aprovecha una pequefa parte del area de regulacion
de la valvula, las pequefias modificaciones del valor teérico
provocan la mayoria de las veces grandes oscilaciones inadmi-
sibles de la apertura de la valvula, del flujo y, por consiguiente,
de los parametros de procesos afectados. A causa de esto, el
ajuste de los parametros del controlador o del actuador motriz
queda perjudicado considerablemente y en parte es inservible,
porque la carrera de la valvula ya no puede ajustarse correcta-
mente o la histéresis es demasiado grande. Generalmente el
comportamiento de regulacién estatico y dindmico sera impre-
ciso. En caso de valvulas de control en el circuito de regulacion
abierto, aumentan las oscilaciones de los valores de flujo con
la misma especificacién del valor tedrico.

A menudo las valvulas se escogen con un diametro nominal
demasiado grande. Debido a las tolerancias mecanicas del
globo de la valvula y del cono regulador, no se puede regular
el paso en el area inferior de regulacion. Sélo a partir de
aprox. 5-10% del valor maximo de flujo se puede regular con-
stantemente el paso sin un costo técnico suplementario. Si
se escoge una valvula demasiado grande, puede suceder
que la menor apertura ajustable constante sea mayor que
el paso minimo necesario. Por este motivo, con frecuencia
se necesitan valvulas con un diametro reducido de globo
o tolerancias limitadas. Los conos reguladores estandar
especificados en la pagina 75 del catalogo constituyen un
tipo econémico de guarnicion interior de la valvula. Las valvu-
las ofertadas por GEMU con globo reducido y tolerancias
limitadas no se detallan en este catalogo.

Sin un analisis del area necesaria del valor del Kv tampoco se
puede evaluar la relacidon de regulacion de la valvula. Por rela-
cién de regulacion se entiende la apertura maxima necesaria
con relacién a la apertura minima. GEMU recomienda una
relacién de 10:1. Las relaciones mayores (hasta 100:1) son
posibles, pero exigen unas medidas adicionales en cuanto
a la mecanica de las valvulas y unas condiciones de montaje
6ptimas.

GEMU ofrece valvulas de globo con actuador con émbolo
con efecto slip-stick reducido. Con estas valvulas, la friccion
en su interior se reduce de tal forma que les permite trabajar
practicamente sin sacudidas y, por tanto, se pueden regular
facilmente.
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Desgaste prematuro y averias con relacién a la cavitacion
y ruidos inadmisibles

Al escoger las valvulas pueden surgir problemas causados
por cavitacion. Puede dafarse la guarnicion interna de la val-
vula, la carcasa y la tuberia. Ademas, también pueden gene-
rarse ruidos altos si la frecuencia es mas alta.

Por cavitacion se entiende la formacién de burbujas de vapor
en un liquido. Se generan cuando la presion estéatica local de
un liquido desciende por debajo del valor critico. Esto puede
ocurrir, por ejemplo, en el estrangulamiento entre el globo de
la valvula y el cono regulador. Si la presion vuelve a aumentar
después del estrangulamiento, las burbujas de vapor se des-
inflan, practicamente implosionan. Con ello se generan unos
chorros de liquido a gran velocidad que pueden causar dafios
al incidir sobre las piezas de la guarnicion interna de la valvula
o en el tubo. De las superficies de los componentes colindan-
tes se desprenden moléculas. La cavitacion provoca un des-
gaste y un fallo prematuro de los componentes.

Para evitar la cavitacién, la velocidad de salida del fluido en el
globo no deberia ser tan alta. La velocidad de flujo maxima
depende del medio y, por consiguiente, se debe evaluar indi-
vidualmente. En la documentacion a menudo para los liqui-
dos se indica una velocidad maxima de 20 m/s. Ademas del
ruido provocado por la cavitacion, en los gases también pue-
den darse ruidos aerodinamicos causados por flujos turbu-
lentos. La velocidad de salida maxima permitida se situa
aprox. en. 0,6 mach.

Ademas de un correcto disefio de sobre el flujo el recorrido
del tubo anterior y posterior a la valvula. No debe haber par-
tes del tubo dobladas directamente antes y después de la
valvula. El tramo de salida debe tener una longitud minima de
10 veces el diametro de la valvula. En la salida se debe pro-
curar a que los tubos tengan el diametro nominal mas grande
posible.

GEMLI* qu
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El perfecto funcionamiento de una valvula reguladora no solo
se obtiene a través de la seleccidn del posicionador. Todos
los componentes del sistema deben armonizarse entre si a la
perfeccion.

Si no es el caso, se obtendran resultados de posicion y regu-
lacion insuficientes. Cuanto mas exigentes sean los requisitos
con respecto a la precision de regulacion, relacion de regula-
cién, cavitacion y optimizacién en los costos de servicios
y adquisicién, con mas cuidado debe prepararse la seleccion.

Posicionador electroneumatico

A la hora de escoger un posicionador para la funcion de regu-
lacion, lo mas habitual es utilizar un posicionador electroneu-
matico. Debido a los bajos costos de adquisicién, en compa-
racion con los actuadores motrices, los posicionadores se
instalan alli donde ya se disponga de aire comprimido. La
combinacion de controladores electroneumaticos y valvulas
controladas por aire comprimido viene determinada sobre
todo por la tarea de regulacion.

Para ejecutar los diferentes tipos de regulacién GEMU ha
desarrollado una serie completa. Ofrece los posicionadores
electroneumaticos GEMU 1434 pPos, GEMU 1435 ePos
y GEMU 1436 cPos. El GEMU 1434 pPos es un controlador
sencillo y muy econémico para un actuador lineal simple sin
pantalla ni tecla de ajuste. En aplicaciones mas exigentes,
entran en accién los posicionadores GEMU 1435 ePos
y GEMU 1436 cPos. El teclado y la pantalla frontales le per-
miten adaptar la tarea de regulacion individualmente.
El GEMU 1436 cPos, ademas, actia como controlador de
proceso con posicionador integrado.

Asimismo, tienen importancia la relacion entre la potencia del
aire del controlador, la presion de control necesaria y el tamafio
del actuador de la valvula. Esta relaciéon determina el tiempo
de ajuste de la valvula. Dependiendo de la tarea y el area de
regulacion de la valvula, son necesarios tiempos de ajuste
mas breves y, por tanto, caudales de flujo mayores a través
de las valvulas de mando en los posicionadores. El controla-
dor GEMU 1434 pPos sélo deberia aplicarse hasta diametros
nominales < DN 50.

Normalmente en un posicionador se regula la presién de con-
trol para la valvula de globo y, con ello, se ajusta una determi-
nada apertura de la valvula. El GEMU 1436 cPos ofrece ade-
mas un circuito de regulacion superpuesto para regular pro-
cesos. Puede emplearse como controlador descentralizado
de proceso, descargando con ello el control central.

Independientemente del disefio correcto de la valvula-posi-
cionador, la valvula con posicionador y los sensores necesa-
rios deben ubicarse en la "posicién correcta" del sistema de

tuberias. Sélo asi puede garantizarse su perfecto funciona-
miento. En el caso de los posicionadores electroneumaticos,
por ejemplo los sensores de presion y paso siempre deben
instalarse delante de la valvula, y los sensores de temperatura
y valor de Ph detras de la valvula. En las valvulas proporcio-
nales, los sensores de presion y paso deben instalarse detras
de la valvula.

Valvulas con actuador eléctrico

GEMU ofrece las series 563/568 y Sidestep (548, 568, 9548,
9568) para aquellos casos en los que no se disponga de un
abastecimiento de aire comprimido o en los que éste seria
muy caro. Estos actuadores son una alternativa ideal en
ambientes estériles o en caso de que se tenga en cuenta el
costo total de propiedad (CTP). El costo de adquisicion de
una valvula accionada por motor, a pesar de ser mayor, puede
resultar ventajoso si se tiene en cuenta el costo total de su
vida util. Dichos actuadores, a nivel funcional, pueden com-
pararse a los controladores electroneumaticos. Ambos actua-
dores se suministran tanto con posicionador integrado como
con una combinacién de posicionador y controlador de pro-
ceso.
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Ademas de los parametros de proceso y de las carreras de
control para las que un controlador es apropiado, también
son importantes otras funciones y propiedades técnicas a la
hora de elegir el controlador correcto. Para simplificarle la
eleccién hemos comparado los tres reguladores GEMU con
sus caracteristicas principales.

Funciones / Caracteristicas

Tipo de regulador

Posicionador

Controlador de proceso

Flujo

Disefio 1

Disefio 2

Manejo

Pantalla/teclado locales

Indicacion del estado

Usuario servidor web

Bus de campo (Profibus DP)

Servicio servidor web sdélo

Senal

Tecnologia 2 conductores

24V DC / tecnologia 3 conductores
Carcasa

Plastico

Aluminio / disefio pesado

Funciones

Inicializacion automatica

Salidas de alarma/fallo

Posiciones min./max. ajustables
Construccion

Actuadores lineales directos
Actuadores lineales externos
Actuadores rotativos directos
Actuadores rotativos externos

Funcién de mando actuador de valvula
Funcién de mando 1, Normal cerrado (NC)
Funcién de mando 2, Normal abierto (NO)
Funcién de mando 3, doble efecto (DA)

* en preparacion

LEMLT

| 14384pPos | 1435cPos |
° ° °
°
15 I/min 50 I/min 100 I/min
90 I/min 180 I/min
° °
° ° °
°
°
° ° °
°
° ° °
° °
°
° ° °
° °
° °
° ° °
° °
° °
° °
° ° °
° ° °
° °
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GEMU 1434 pPos

Posicionador electroneumatico

Construccioén

El posicionador digital GEMU 1434 pPos registra la posicién
de la valvula con su sensor de recorrido de larga vida util. Fue
concebido especialmente para actuadores lineales peque-
fos. Dispone de una carcasa ligera y robusta de plastico y
aluminio.

Caracteristicas/funciones
Inicializacion automatica mediante sefial 24 VDC
Optimizacién automatica de la activacién de la vélvula en la
inicializacién
Funcion de seguridad en caso de fallo de aire comprimido
o la corriente
Sin consumo de aire en estado regulado
Apropiado para actuadores lineales simples
Conexiones rapidas neumaticas

Ventajas
Estructura compacta, dimensiones pequefias

Posibilidad de anexar separadamente controlador y
transductor de desplazamiento

Potenciémetro integrado

Inversion baja

Bajo costo de servicio, sin consumo de aire propio

Répida puesta en marcha sin abrir la carcasa

Manejo simple

Fécil adaptacion a las valvulas GEMU y de otros fabricantes
Conexion eléctrica y neumatica simple

Datos técnicos

Potencia del aire: 15 I/min

Dimensiones: 42 x 42 x 95 mm

Tipo de proteccion: IP 65

Transductor de posicion integrado: 10 mm, 30 mm

Conexioén eléctrica: conexion de enchufe M12

Conexion neumatica: M5

Alimentacion de tension: 24VDC

Entrada de valor tedrico: 4 - 20 mA (opcional 0 - 20 mA, 0 - 10V)
Entrada de inicializacion: 24VDC

Senales de salida: opcional 0 - 20 mA, 4 - 20 mA, 0 - 10V
Aire de ajuste: 0-10 bar

Fallo total: <1%

Rango de temperatura: 0°C-60°C
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GEMU 1435 ¢Pos

Posicionador electroneumatico

Construccién

El posicionador digital electroneumatico GEMU 1435 ePos
registra la posicién de la valvula con su sensor de recorrido de
larga vida util.

Dispone de una robusta carcasa metalica con teclas de manejo
protegidas y un indicador LCD féacil lectura (con iluminacién de
fondo). Los tiempos de posicidon pueden ajustarse mediante
estranguladores.

Caracteristicas/funciones
Menu sencillo y autoexplicativo
Funcion de inicializacién automatica
Optimizacién automatica de la activacion de la valvula en la
inicializacion
Funcién de seguridad en caso de fallo de aire comprimido
o la corriente
Sin consumo de aire en estado regulado
Salidas digitales para valores limite y mensajes de fallo
Salidas de relé ajustables
Salidas de alarma ajustables
Manejo mediante teclado frontal
Apropiado para actuadores lineales y rotatorios
Aplicable en actuadores de accién simple o doble

Ventajas

- Posibilidad de anexar separadamente controlador
y transductor de desplazamiento
Bajo costo de servicio, sin consumo de aire propio
Alta potencia de aire para actuadores grandes
Répida puesta en marcha
Manejo simple
Facil adaptacion a la valvula
Conexion eléctrica simple mediante
bornes de conexién desmontables

Datos técnicos

Potencia del aire: 50 I/min, 90 I/min

Conexion: 3/4 conductores

Alimentacién de tension: 24VDC +10

Valor tedrico: 0/4-20mA,0-10V

Indicacion de posicion valor real: 0-10V, 4-20 mA opcional

Senales de salida: 24 VDG, salida digital

Aire de ajuste: 0 -6 bar

Fallo total: <1%

Gama de temperatura: 0°C - 60 °C (-20 °C - 60 °C con elemento calentador)
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Posicionador electroneumatico con controlador de proceso integrado

El GEMU 1436 cPos es un posicionador electroneumatico digi-
tal con controlador de proceso integrado para regular liqui-
dos, gases y vapores. Las sefiales emitidas por el sensor de
proceso (p. €j. flujo, nivel de llenado, presién, temperatura) se
registran mediante el controlador de proceso superpuesto
(opcional) y se regulan hasta el maximo de acuerdo con los
valores tedricos. El teclado de membrana y la pantalla con
iluminacion de fondo estan colocados en la parte frontal. Las
conexiones neumaticas y eléctricas se encuentran en la parte
posterior. Los estranguladores integrados permiten regular el
aire de ajuste para adaptar el controlador a distintos actuado-
res de valvula y diversas velocidades de regulacion.

Controlador de proceso PID disponible

Control remoto

Servidor web integrado

Calibrado multipunto para una perfecta regulacion

de la valvula

Conjuntos de parametros que pueden guardarse y volverse
a cargar posteriormente

Niveles de usuario (autorizacién de acceso)

Bus de campo: Profibus DP

Comunicacién en serie (ordenador portatil, médem industrial)
Comunicacién opcional sin cables via Bluetooth

Menu sencillo y autoexplicativo

Inicializacién automatica

Optimizacién automatica de la activacién de la valvula en la
inicializacién

Funcién de seguridad en caso de fallo de aire comprimido
o la corriente

Sin consumo de aire en estado regulado

Entradas digitales opcionales

Salidas de relé de libre configuracion

Diagnéstico, alarmas, monitorizacion

Apropiado para actuadores lineales y rotatorios
Aplicable en actuadores de accién simple o doble

Teléfono movil PDA Ordenador portatil
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Ventajas
Parametrizacion con servicio en marcha
Posibilidad de anexar separadamente controlador
y transductor de desplazamiento
Bajo costo de servicio, sin consumo de aire propio
Alta potencia de aire para actuadores mayores
Rapida puesta en marcha
Manejo simple
Facil montaje en la valvula

Datos técnicos

Potencia del aire: 100 I/min, 180 I/min
Conexién: 4 conductores
Alimentacién de tension: 24VDC +10

Valor teédrico entrada: 0/4 - 20 mA

Valor real entrada para posicionador: potenciémetro

(transductor de posicién)

Valor real entrada para controlador de proceso:  0/4 - 20 mA

Senales de salida: 4 - 20 mA, 2x salida de relé
Interfaces: RS 232, Profibus DP

Aire de ajuste: 0-7 bar

Fallo total: <1%

Rango de temperatura: 0°C-60°C
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Controlador de tres puntos

El GEMU 1283 sirve para ajustar manual o automaticamante
vélvulas motorizadas, p. ej. GEMU 563/568, 613/618 y
693/698. El mddulo eléctrico compara el valor

tedrico preajustado, que se introduce mediante el teclado
frontal o una sefal estandarizada 0/4 - 20 mA, con el valor
real que emite la valvula motorizada. El ajuste de
apertura/cierre de la valvula se efectia mediante relés. Estos
se mantienen conectados hasta que la diferencia entre el
valor real y el te6rico es menor que la histéresis de conexién.

Los puntos de conexion se ajustan por medio del teclado
frontal a modo de limite de apertura o de cierre en todo el
area de regulacion.

Apropiado para montaje en el cuadro de mando, o directa-
mente en la valvula

Dos salidas de relé para activacion de la valvula
Reajuste de la posicion de la valvula

Indicador de 7 segmentos de facil lectura
Ajuste automatico de la posicion final

Limite de carrera y/o cierre ajustable
Inicializacién automatica

Menu simple
Zona neutra ajustable
Limite min./max. ajustable de la posicién de la carrera

Sistema electrénico confiable para un funcionamiento de
bajisimo manterimiento

Estructura compacta

Conexion directa o instalacion separada en las valvulas
motorizades

Répida puesta en marcha

Datos técnicos
4 conductores
24VDC 10
0/4 - 20 mA, 0 - 10 V opcional
potencidmetro (transductor de posicién)
2x salida de relé
<1%
0°C-60°C
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Nombre del cliente

C.P

Teléfono

Empleado GEMU (para consultas)
Empleado en servicio externo — GEMU (para consultas)

. ., . 1)
Tipos de valvulas que deben estar equipadas con cono regulador

Calle

Localidad

Persona de contacto

LEMLT

(Elija una valvula de las series 550, 554, (512, 514))

Medio

Requisitos técnicos

)

Caracteristica exigida

. . 3)
Presién de entrada ~ (;presion relativa o absoluta?)

L L9
Presién de salida ~ (;presion relativa o absoluta?)

Caudal de paso 9

en [m3/h] para liquidos

en [m%/h] para gases

en [m3/h] para vapor

Temperatura del fluido !

. 7
Temperatura ambiente

Requisito de precision ?

para funciones de mando

Va a emplear la valvula para una funcién de regulacién y control?

| Minimo | Maximo

| bar | bar
| bar | bar
| m3/h | m3/h
| I/min | I/min
| kg/h | kg/h
| | e

| | e

‘ % v.f. % v.f.

(funcion de mando significa, p. ej., que usted indica un valor teérico y la valvula ajusta la apertura pertinentemente. En el caso de la valvula reguladora, el paso se
mide y se compara con el valor teérico ajustado.

Curva caracteristica preferida:

1)

2)

3)

4)

funcién de mando:

Funcién de mando:

Porcentaje igual (1:25):

Lineal:

Es necesario introducir la serie, el didmetro nominal, las conexiones, el material del cuer-
po, la junta de la vélvula y la funcién de mando.

Liquido o gas?
Si no se trata de agua o aire, resultan Utiles otros datos acerca de la viscosidad en los
liquidos y densidad en los gases.

Indique si son presiones absolutas o relativas.

Sobre todo en el caso del vapor, deben asignarse los caudales de paso minimo y maximo
a la presion de entrada y salida correspondientes. Para ello debe tenerse en cuenta
también la temperatura del medio.

GEMU recomienda una relacion de regulacion de 1 : 10 (p. ej., el caudal de paso minimo
es de 10 m¥h y el maximo de 100 m¥h). Tenga en cuenta que la valvula, debido al com-
portamiento de apertura, se regula eficazmente a partir de un flujo de aprox. 10% del valor
de Kv maximo. Bajo demanda o al elegir los conos reguladores estandar, también son
posibles otras relaciones de regulacion. Véase al respecto el dorso de esta pagina.

El dato del area de temperatura del medio es imprescindible en el caso de la utilizacion de
vapor y gas.

Este dato no es imprescindible. Si falta el dato se presupone una temperatura ambiente
de20°C.

La precision de nuestras valvulas reguladoras para funciones de mando es, de forma
estandar, de +/- 10% v.f. (=del valor final). Bajo demanda pueden suministrarse niveles de
precision mas altos.
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Cono regulador estandar GEMU:
Indicacién: debido a la suspension del plato del globo, GEMU recomienda preferentemente las series 550 y 554.

Cono regulador lineal

DN N° de cono regulador N° de cono re_gulador N° de cono re__gulador N° de cono regulador
para GEMU 512 para GEMU 514 para GEMU 550 para GEMU 554
Cono |Valor del| Tamano | Cono |Valor del| Tamaino | Cono |Valor del| Tamafio | Cono |Valor del| Tamano
regula- Kv del regula- Kv del regula- Kv |del actua-| regula- Kv del
dor [m3/h] |actuador| dor [m3/h] |actuador| dor [m3/h] dor dor [m3/h] |actuador
10 - - - - - - RS100| 0,1-2 0G1 - - -
15 |RS701| 0,12-3 1 RS601| 0,2-5 0 RS101| 0,2-5 1G1 R S001| 0,2-5 0
R S602| 0,4-10 0 R S002 | 0,4-10 0
20 |[RS702| 0,2-5 1 RS003| 04-10 1 RS102| 0,4-10 2G1 RS003| 04-10 1
25 |RS703| 0,3-8 1 R S604| 0,6-15 1 R S103| 0,6-15 2G1 R S004 | 0,6-15 1
32 |RS704| 0,6-14 2 RS605| 1-24 2 RS104| 1-24 3G1 RS005| 1-24 2
40 |RS705| 0,8-20 2 R S606 | 1,6-40 2 RS105| 1,6-40 3G1 R S006 | 1,5-38 2
50 |RS706| 1,2-30 2 R S607 | 2,8-70 2 RS106| 2,8-70 4G1 R S007 | 2,4-60 2
65 - - - - - - R S107| 4-100 5G1 - - -
Cono regulador con porcentaje igual (1:25)
DN N° de cono re_gulador N° de cono re_gulador N° de cono regulador N° de cono regulador
para GEMU 512 para GEMU 514 para GEMU 550 para GEMU 554
Cono |Valor del| Tamafio | Cono |Valor del| Tamafo | Cono |Valor del| Tamafo | Cono |Valor del| Tamafo
regula- Kv del regula- Kv del regula- Kv del regula- Kv del
dor [m3/h] |actuador| dor [m3/h] |actuador| dor [m3/h] |actuador| dor [m3/h] |actuador
10 - - - - - - RS110| 0,1-2 0GH1 - - -
15 |[RS711| 0,12-3 1 RS611| 0,2-5 0 RS111| 0,2-5 1G1 R S011| 0,2-5 0
R S712 RS612| 0,4-10 0 R S012| 0,4-10 0
20 0.2-5 1 RS613| 0,4-10 1 RS112] 04-10 | 2G1 I pgoq3 0,4-10 1
25 |[RS713| 0,3-8 1 R S614| 0,6-15 1 RS113| 0,6-15 2G1 R S014 | 0,6-15 1
32 |[RS714| 0,6-14 1 RS615| 1-24 2 RS114| 1-24 3G1 RS015| 1-24 2
40 |RS715| 0,8-20 2 R S616| 1,6-40 2 RS115| 1,6-40 3Gt R S016 | 1,5-38 2
50 |[RS716| 1,2-30 2 RS617| 2,8-70 2 RS116| 2,8-70 4G1 R S017 | 2,4-60 2
65 - - - - - - RS117| 4-100 5G1 - - -

Indicaciones para el uso de conos reguladores estandar:

En muchos casos el area del valor Kv especificado para el cono regulador estandar no se cubre al cien por cien con los requisitos de la aplica-
cion. No obstante, cabe la posibilidad de colocar un cono regulador especial, aunque ello supone un costo considerable que debe calcularse.
Por este motivo se recomienda, si es posible, instalar conos reguladores estandar. Para ello deben tenerse en cuenta los puntos siguientes.

1. De acuerdo con la normativa, los datos de Kv pueden tener una tolerancia del 10% v. f. Esto debe tenerse en cuenta al determinar el valor
de Kv méaximo. Se recomienda calcular una reserva minima del 10%.

2. Fundamentalmente el cono regulador, no obstante, deberia elegirse con el valor de Kv més cercano a la aplicacién. Si se eligen conos regu-
ladores con valores Kv demasiado grandes, se produciran resultados de posicion y regulacion imprecisos, sobre todo en el area baja del Kv.

3. Es posible que las valvulas suministradas puedan ajustar claramente flujos menores que los asignados a los valores minimos de Kv especifi-
cados. Pero estos valores, debido a las tolerancias mecanicas de produccién, no pueden garantizarse para las valvulas estandar.

4. Si de todas formas se necesitan conos reguladores estandares, calculamos un costo Unico de 600,- € en concepto de disefio de cono regu-
lador. Aparte de esto también estan los costos por las medidas especiales del cono regulador y del globo, los cuales se cargan en el costo de
la valvula. Las tolerancias limite sobre todo son necesarias en caso de relaciones de regulacion grandes (>1:25).
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Para influir sobre el flujo volumétrico de una tuberia, no basta
con un simple control de apertura y cierre. El flujo volumétrico
normalmente debe estar ajustado dentro de un area determi-
nada para efectuar la regulacion. Para esto se instalan las
correspondientes valvulas con conos reguladores en lugar de
platos convencionales (grafico A). Con un creciente grado de
apertura de la valvula, el cono regulador abre la distancia
anular del globo dentro de una curva de regulacion definida
(grafico B). Para un funcionamiento éptimo son necesarios
una valvula de globo, un cono regulador y un posicionador
adecuados.

Para las soluciones electroneumaticas se instalan posiciona-
dores GEMU 1434 pPos, GEMU 1435 ePos y GEMU 1436 cPos.
Mediante la regulacion de la presion de control se modifica la
carrera o la posicion del cono regulador. En el caso de las
soluciones electromotrices, esta posicion la regula directamen-
te el motor.

Las véalvulas de globo GEMU para tareas de regulacion estan
optimizadas especialmente en lo que atafie a los puntos sigui-
entes:
Geometria interna favorable para el paso, incluso en estado
semiabierto
Largo recorrido de regulacion, simultaneamente con poco
aumento de la seccion en el globo de la valvula
Accionamiento sin sacudidas
Larga vida util con relacién a la frecuencia de maniobra

En funcién del tipo de valvula de globo y del diametro nomi-
nal, los cuerpos pueden presentar diferentes geometrias. Las
agujas se instalan en didametros nominales muy pequefos
y presiones altas, ya que con ellas es posible efectuar una
regulacién muy precisa. En caso de diametros nominales
mayores se utilizan preferentemente las campanas a causa
del peso.

Las curvas caracteristicas mas utilizadas son lineales, asi
como con el mismo porcentaje 1:25 y 1:50. Lineal significa
que el paso aumenta linealmente con la carrera de apertura
de la valvula. Si la apertura de la valvula se ajusta al 50%, el
paso es del 50%. De esta forma la valvula puede regularse
bien a lo largo de toda el area de la carrera.

Las lineas caracteristicas con el mismo porcentaje tienen el
caracter de funcion exponencial. En el area inferior del 10%
aprox. al 60% aprox. de la carrera de apertura, estas valvulas
pueden regularse libremente dependiendo de la carrera de la
valvula.

Los conos reguladores pueden instalarse tanto en valvulas de
asiento como en valvulas de globo. GEMU normalmente utili-
za para los conos reguladores acero inoxidable 1.4571. Se
pueden solicitar también otros materiales.

Para el cierre hermético de las valvulas, éstas disponen de
juntas integradas.

GEMLT DJ'Q

Carrera
Eje

5/ Cono regulador

Cuerpo de valvula

Apertura anular —p|

Gréfico A
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reguladoras reguladores reguladoras
Gréfico B
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Dispositivo de posicion

Las valvulas a menudo se instalan en combinacion con dis-
positivos de posicion. En funcion del concepto de automati-
zacion, GEMU ofrece diferentes variantes. La tabla siguiente

Criterios de eleccion

Carrera de la valvula 1-10 mm (analégica

)
Carrera de la valvula 3-30 mm (analégica)
Carrera de la valvula 6-50 mm (analégica)
Carrera de la valvula 9-75 mm (analégica)
Carrera de la valvula 2-20 mm (sin contacto)
Carrera de la valvula 2-70 mm (sin contacto)

Carrera de la valvula 2-20 mm (microinterruptor)

Py

Carrera de la valvula 2-70 mm
Disefio ATEX
Odometria mediante conectadores de aproximacion

microinterruptor)

Odometria mecanica mediante microinterruptores
Odometria analégica mediante potenciometros
Programable

Ajustable mecanicamente

Compatible con field bus

Activacion de valvula integrada con valvula solenoide de
pilotaje

Indicador 6ptico de posicion mediante diodos luminosos
Indicador 6ptico de posicion mecanico

Indicacion de posicion con la posicion de valvula ABIERTA

Indicacion de posicion con la posicion de valvula CERRADA
Indicacioén de posicién con la posicion de la valvula ABIERTA
y/o CERRADA
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le proporciona un resumen de nuestros dispositivos de posi-
ciéon. Para datos mas detallados, consulte las hojas de datos
técnicos; ejecuciones especiales bajo solicitud.
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La instrumentacion para la conexion field bus de la valvula normalmente se suministra preconfeccionada de fabrica
de manera que el usuario pueda montarla facilmente. Por regla general, los aparatos estan disefiados para interfaz AS, LON

y ProfiBus DP.

Nivel de Control

Interfaz AS maestro

con puerta de enlace integrada
Profibus DP
ControlNet

diseno stand alone

Nivel de campo con interfaz AS
Simple puesta en marcha
Libre tipologia de la red
Monitorizacién y vigilancia
Sin resistencia terminal
necesaria

Cable plano protegido contra
polarizacién inversa

Informaciones y energia en
un mismo cable
Tecnologia de penetracion

Cable de 2 conductores sin
blindar

Hasta 62 esclavos
Principio maestro-esclavo

-

Interface AS maestro
GEMU 4112 con
funciones de software

Acoplamiento al
nivel de control

Interface AS
Enchufe para
equipos
GEMU 4192

28

GEMU 4170

- b
' =0

Componentes de field bus

Modulos E/S digitales

GEMU 1201-
1214

|‘l|l_' .

GEMU 1230-1232  GEMU 320-326
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Interface AS cable

Interface AS fuente de
alimentacion
GEMU 4130

Interface AS
extension plug
GEMU 4150

GEMU 4221

—
-y
‘

GEMU 4222
- o

Activaciones de la
valvula

con valvula solenoide de
pilotaje integrada para
actuadores lineales

y rotatorios programables/
modo Teach

GEMU 1234 GEMU 1235

Dispositivo de posicion |
para vélvulas accionadas

neumaticamente f.i‘.’
programables/modo .
Teach Vs



GEMU ofrece una amplia gama de vélvulas solenoide de pilo-
taje y baterias de valvulas solenoide. La gama abarca valvu-
las solenoide de pilotaje para montaje directo en los actuado-
res neumaticos, baterias de valvulas y baterias de valvulas
Valvulas de 3/2 vias de plastico

Diametro nominal: DN 2 h h 8

Potencia del aire: 1,2 I/min aprox. |l|

GEMU 320 - 326

GEMU 330 - 336

Valvulas de 3/2 vias de plastico H
Diametro nominal: DN 1 h
Potencia del aire: 0,8 I/min aprox.

GEMU 8357

Valvula corredera de émbolo de 3/2
vias con cuerpo de aluminio
Diametro nominal: DN 6

Potencia del aire: 1.200 I/min aprox.

GEMU 8458

Valvula corredera de émbolo de 5/2
vias con cuerpo de aluminio
Diametro nominal: DN 6

Potencia del aire: 1.200 I/min aprox.

GEMU 8505

Valvula corredera de émbolo de 4/2

vias con cuerpo de aluminio

Diametro nominal: DN 4 - DN 7 =

Potencia del aire: 700 / 1.400 I/min S
aprox.

GEMU
330 - 336

GEMU
320-326

Valvula de 2/2 vias, cuerpo de plastico
Vélvula de 3/2 vias, cuerpo de plastico ) )
Valvula de 5/2 vias, cuerpo de plastico
Valvula de 3/2 vias, cuerpo de aluminio
Valvula de 4/2 vias, cuerpo de aluminio
Vélvula de 5/2 vias, cuerpo de aluminio

Diametro nominal DN 1 DN 2
Potencia del aire en I/min 1,2 0,8
Montaje individual [ ) [
Montajg directo en el actuador ° °
neumatico

Montaje de bateria ) )
Bateria de valvulas solenoide

Accionamiento manual () ®
Proteccién contra explosion ) )

LEMLT

solenoide completas para montar en el armario de distribuci-
6n. Ademas de la tecnologia de conexién estandar, los equi-
pos también disponen de conexiones field bus (interfaz AS,
LON, Profibus, etc.).

GEMU 8506

Valvula corredera de émbolo de 3/2
y 5/2 vias con cuerpo de aluminio
Diametro nominal: DN 6

Potencia del aire: 1.200 I/min aprox.

Bateria de valvulas solenoide CPV

Valvulas de 2/2, 3/2 o 5/2 vias con

cuerpo de plastico

Diametro nominal: DN 10 - DN 18

Potencia del aire: 400 - 1600 I/min

Compatible con field bus

Proteccion contra explosion: zona 1,
2,22

Bateria de valvulas solenoide MPA
Valvulas de 2/2, 3/2 0 5/2 vias con
cuerpo de plastico
Diametro nominal: DN 10,5 - DN 21
Potencia del aire: 360 I/min,

700 I/min
Compatible con field bus
Capacidad de ampliacion con CPX

Terminal modular eléctrico CPX
Para unir baterias de valvulas solenoide
a sistema de automatizacion
Compatible con field bus
Combinable con MPA

GEMU | GEMU GEMU GEMU | FESTO | FESTO
8357 8458 8505 8506 CPV MPA
{ ] (]
[ J ( J ([ J
{ ] (]
[ J
]
[ ] (]
DN 6 DN6 |[DN4/DN7| DN6
1.200 1.200 |700/1.400| 1.200 |400 - 1.600|360 /720
[ J ] [ ] ]
[ J ] (] (]
(] (]
[ J o [ ] ] { ] (]
{ ] (]
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opcional
Otras posibilidades y combinaciones de varios accesorios bajo solicitud.
Indicador éptico de posicion }
Para todas las funciones de mando GEMU 1300

Indicador 6ptico de posicién )
Para toma de conectadores/funcion de mando "En reposo cerrado" (NC) GEMU 1310

Indicador 6ptico de posicién )
Para limitador de carrera/funcion de mando ,,En reposo abierto” (NO) GEMU 1151 - 1161

Indicador 6ptico
de posicion

Indicador 6ptico de posicion .
Con limitador de carrera y actuador de emergencia para funcion de mando "En reposo cerrado" (NC) GEMU 1114

Limitador final de carrera

© o
@ § Para funciéon de mando ,,Normal abierta“ (NO) GEMU 1106
S S
S § Limitador de carrera )
g 3 Para funcién de mando ,Normal cerrada“ (NC) GEMU 1151
i E Limitador de carrera .
*  Para funcién de mando ,Normal abierta“ (NO) GEMU 1110 - 1161
Sensores de aproximacion )
8§ montados y ajustados GEMU 1200
(3]
§ g Soporte para conectadores de aproximacion B
§ .g e GEMU 1210
$ é Soporte para conectadores de aproximacion

abierto GEMU 1216

Dispositivo de posicion eléctrico B
(indicacion: valvula abierta) GEMU 1215

Indicadores y dispositivos de posicion .
(Indicacién: valvula abierta y/o cerrada) GEMU 1235

Indicadores y dispositivos de posicion B
(Indicacioén: véalvula abierta y/o cerrada) GEMU 1230 - 1232, 1238

Indicadores y dispositivos de posicion .
(Indicacién: véalvula abierta y/o cerrada) GEMU 1201 - 1214

Indicadores y
dispositivos de posicion

Posicionador electroneumatico i
Para montaje directo en valvulas accionadas neumaticamente GEMU 1434 uPos

Posicionador electroneumatico .
Para montaje directo o aparte en valvulas accionadas neuméaticamente GEMU 1435 ¢ Pos

Controlador

Posicionador electroneumatico con controlador de proceso integrado
Para montaje directo o aparte en valvulas accionadas neuméticamente GEMU 1436 <Pos

Mando manual de emergencia .
Con indicador éptico de posicién GEMU 1002

je

Mando manual de emergencia .
obre soporte NAMUR con interruptor de final de carrera montado GEMU 1460

oporte NAMUR

GEMU 1450

Mando manual de
emergencia,valvulas
solenoide de pilota,

[/ )

Valvulas solenoide de pilotaje } }
Para montaje directo en valvulas neumaticas GEMU 324 y GEMU 334
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GEMU GEMU GEMU GEMU GEMU GEMU GEMU GEMU
312/314 512 514 520 546 550 552 554
() [} o [} ([ () [} ()
([ J [ ] ([ J [ ] ([ J ([ J
([ J [ ] ( J [ ] [ J ([ J
([ J [ ] ([ J ([ J
[ ] ([ J ([ J
(] [ J (] [ J (]
] [} (] [ J (]
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El sistema de referencias de pedido de GEMU se basa en  conexion, el material del cuerpo, etc. y apunte los nimeros
los codigos de tipo siguientes. Estos codigos facilitan una  del cédigo correspondientes en el orden indicado. Con el fin
clara definicion del producto que se desea adquirir. de evitar confusiones, le sugerimos insertar barras de sepa-
Si desea definir una valvula, seleccione en primer lugar el  racion entre cada uno de los cédigos.

tipo, el diametro nominal, la forma del cuerpo, el tipo de

514 /25 /0 /60 /37 /5 /0/0
A | B | ¢€6 | D | E | F | G | H/|6 K

A Tipo de equipo B Diametro nominal DN

Valvulas de asiento inclinado:

507 Valvula de globo metdlica accionada C Forma del cuerpo
manualmente

554 Vélvula de globo metélica neumética D Cuerpo de paso de 2 vias

514 Vélvula de globo metélica neumética E Cuerpo angular (bajo solicitud)

542 Valvula de globo metélica neumatica M Cuerpo de multiples vias

544 Valvula de globo metalica neumatica
548 Valvula de globo metalica neumatica

550 Valvula de globo metélica neumatica D Tipo de conexién (cuerpo)

Valvulas de globo:

0 Tubo para soldar, DIN

312 Valvula de globo neumatica
314 Valvula de globo neumatica 1 Rosca hembra DIN ISO 228
512 Valvula de globo neumatica .

) . 8 Brida PN 16, DIN 2501 - forma C,
520 Valvula de globo neumatica longitud EN 558-1, serie 1
546 Valvula de globo neumatica
552 Valvula de globo neumatica 9 Rosca macho DIN ISO 228
558 Valvula de globo neumatica

11 Brida PN 40, DIN 2501,

Valvulas reguladoras: forma C longitud EN 558-1, serie 1
312 Valvula de globo neumatica )

, L. 16 Tubo para soldar DIN 11850, serie 1
314 Valvula de globo neumatica
512 Vélvula de globo neumatica 17 Tubo para soldar DIN 11850, serie 2
g vEiBee goe ST EE 18 Tubo para soldar DIN 11850, serie 3
520 Valvula de globo neumatica
550 Valvula de globo neumatica 37 Tubo para soldar SMS 3008
554 Valvula de globo neumatica 39 Brida ANSI B 16.5, clase 150,
563 Valvula de globo motriz longitud EN 558-1 serie 1
=Y el e o geles etz 55 Tubo para soldar segun BS 4825 parte 1

(bajo solicitud)
Disponible mediante el calculo y montaje de fabrica de los
conos reguladores con la curva caracteristica lineal, con el
mismo porcentaje 1:25 y 1:50.
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59

60

11
20
34
37
38

40

10

Tubo para soldar ASME BPE
Tubo para soldar EN ISO 1127

Conexiones clamp bajo demanda

Material del cuerpo

PVC-U (polivinilcloruro duro, gris)
EN-GJL-250 (GG 25 fundicion gris)
Rg 5, bronce fundido

GP240 H (GS-C fundicion acero)
PVDF (polivinilidenofluoruro)
1.4435 (316L), microfusion

1.4408, microfusién

1.4581, microfusién

1.4435 (316), cuerpo forjado

Material de cierre

FPM
PTFE
Acero

Otros materiales de cierre bajo demanda

Funcién de mando para valvulas
accionadas manual y neumatica-
mente

Accionado manualmente

Actuador accionado externamente,
normal cerrado

Actuador accionado externamente,
normal abierto

Actuador accionado externamente,
doble efecto

GEMLI® ﬁD

Tamano/tipo de actuador para
valvulas accionadas manual
y neumaticamente

Voltaje de servicio/frecuencia en
valvulas accionadas por motor

Referencia para moédulos de
regulacion, etc. en valvulas
accionadas por motor

Curva caracteristica/valor
del Kv en valvulas accionadas
por motor

Datos adicionales

Valvulas de globo | Cédigo de pedido y tipo

83



@ GEMLI®

Cdédigo de pedido y tipo

Ejemplo de pedido de valvulas accionadas manual y neumaticamente:

A B

C D

G

A- Tipo de equipo
B- Diametro nominal
Forma del cuerpo
Tipo de conexion
Material del cuerpo
Material de cierre
Funcién de mando

Tamano del actuador

I = Disefio especial (cono regulador)

K - Datos adicionales

Ejemplo de pedido

550 15

34

1781

Tipo

Diametro nominal

Forma del cuerpo (c6d.)

Tipo de conexion (cod.)
Material del cuerpo (céd.)
Material de cierre (c6d.)
funcién de mando (céd.)
Tamafio del actuador (céd.)
Direccién de circulacion (céd.)
Kit de muelles (céd.)

Calidad superficie (c6d.)

550
15

34

1781
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GEMLI® ﬁD

Ejemplo de pedido de valvulas accionadas por motor:

A B [C D E | F | G| H I K

A- Tipo de equipo

B- Diametro nominal
C= Formadel cuerpo
D- Tipo de conexion

Material del cuerpo

F = Material de cierre

=~ Letraref. para tension de servicio/frecuencia
H= Referencia para modulo de regulacion, etc.

| = Curvacaracteristica / valor del Kv

K = Datos adicionales

Ejemplo de pedido 563 10 D 1 1 14 L4 E2 B 1600 6025
Tipo 563
Diametro nominal 10

Forma del cuerpo (céd.) D

Tipo de conexién (céd.) 1

Material del cuerpo (cod.) 1

Material de cierre (c6d.) 14

Tension de conexion/frecuencia de red (c6d.) L4

Modulos de regulacion integrados (cé6d.) E2

Propiedades de regulacién (c6d.) B

Valor del Kv 1600

Tipo de disefio (numero K) 6025
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Valor del Kv

Las valvulas siempre influyen sobre el flujo volumétrico. Por
eso es tan importante elegir correctamente la valvula con
relacion al valor Kv. En la tarea de regulacion, el flujo volumé-
trico siempre debe situarse en el espectro de regulacion opti-
mo de la valvula. Si el flujo volumétrico se encuentra fuera del
area 6ptima, o demasiado cerca del valor Kv inferior, se debe
escoger otra valvula. En caso de un margen de regulacion
muy grande, también puede resultar Util colocar una segunda
valvula reguladora de forma que el margen de regulacion criti-
co quede bien cubierto.

El valor Kv es el coeficiente de flujo a través de una valvula.
Valor Kv de una valvula en la posicién de apertura que se
desee. El valor Kv es el flujo maximo. Por regla general, este
valor se alcanza con la valvula completamente abierta. El
valor Cv es el coeficiente de paso en Gal/min de los EE.UU.
La conversién se obtiene con la formula citada abajo.

1Cv=1,17 x Kv 1 Kv=0,86 xCv

Unidad de medida del valor del Kv

Si en el valor del Kv no consta ninguna unidad de medida,
sino soélo la cifra, se toma como base la unidad m3/h. Si se
debe definir otro valor, la debida unidad de medida debe apa-
recer detras de la cifra.

86 Valvulas de globo | Valor del Kv

Averiguacion del valor Kv

El rendimiento volumétrico de las valvulas se mide dentro de
una distancia determinada, la cual garantiza una presién con-
stante de Ap = 1 bar. El medio que se utiliza para la prueba es
agua a 20°C. La presion de prueba dominante dentro del
tubo no es relevante. Excepto en valvulas de diafragma, en
este principio de funcionamiento la presion de prueba se defi-
ne en base a la presion de trabajo maxima permitida de la
vélvula (rotura del diafragma). La posicién de la valvula es
irrelevante.

Bases para el calculo de valores Kv

Para ello hay formulas que tienen en cuenta todos los para-
metros y dimensiones fisicas divergentes de la prueba. Como
los liquidos, gases y vapores estan sujetos a legalidades
distintas, también hay diferentes formulas. Las férmulas de
calculo originales son muy amplias, por lo que en la mayoria
de los casos se trabaja con las llamadas formulas "simplifica-
das". Es importante que no se pueda abreviar del todo y que
la unidad aplicada para el valor Q o el valor Kv sea idéntica.




Pérdida de carga |

e

Kv

para agua

(p>

Ap>

(p<

Kv  m?dh

Q m3/h
m3/h

Mmax. kg/h

p1 bar

p2 bar

Ap  bar

m"p I\J"p N

- Q
) K \/Ap B

Coeficiente de flujo de la valvula

Caudal de paso

Flujo volumétrico de gas a 0°C y 1014 mbar
(Mmin)) - paso de peso maximo (minimo)

a regular

Presioén absoluta antes del elemento de ajuste
en Q)

Presion absoluta después del elemento
de ajuste (en Q)

(Ap) - presion diferencial p1 - p2 en Q

) Kv :W =

para liquido

Q.'\/L
31,6 Ap

GEMLT DJ'Q

para vapor

para gas

__Q Wn--ﬂ
514 Ap-p:
Q

l kg/m

= 257-p. \/pn-ﬂ

s Densidad del material en estado de servicio

T1y p2
pPn kg/m3 Densidad de gas a 0°C y 1014 mbar
v’ Volumen especifico de vapor a T1 y p2
v’ Volumen de vapor especial a p1, p2y T1
M kg/h  Caudal mésico
T+ K Temperatura del fluido

Valvulas de globo | Valor del Kv
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De acuerdo con la normativa DIN 19226 por regular o regulaci-
on se entiende un proceso en la cual se registra continuamente
la dimension a regular, se compara con la dimension guia y se
ejerce una influencia para equipararla a dicha dimensién guia.
La identidad de la regulacion es un ambito cerrado de accion
en el que la dimension de regulacion ejerce una influencia con-
tinua sobre si misma dentro de este ambito. Las valvulas de
globo GEMU se pueden aplicar con o sin cono regulador en
practicamente todas las tareas de regulacion.

Para un perfecto y eficaz funcionamiento es necesario correc-
tamente escoger el ambito de regulacién. La valvula de globo,
con o sin cono regulador, asi como el equipo de control y regu-
lacion, deben estar estrechamente armonizados. El presente
catalogo puede servir de ayuda para elegir los componentes
adecuados. En caso de duda, consulte a nuestros expertos.

La regulacion esta caracterizada por:

Tipo de control/regulacion

Precision de la regulacion

Carreras de control y sus factores de influencia

Tipo de controlador (2 puntos, 3 puntos, B, Pl, PD, PID, etc.)
Tarea de regulacion (presién, temperatura, nivel de llenado,
paso, valor ph, etc.)

Area de regulacion de la valvula (valor Kv y Kvs) (para mas
detalles, consulte las paginas 86 y 87.

Regulacion de proceso
electroneumatica

Los posicionadores y controladores
de proceso se suministran como
equipos separados y como "2 en 1".
Si el registro del recorrido se realiza
mecdanicamente, el posicionador se
debe montar directamente en el ele-
mento de regulacién (valvula). Si el
registro es electrénico, el controla-
dor puede estar separado del ele-
mento de regulacion.

79
N4

Regulacién PID
Controlador
de proceso  vaor tedrico del proceso,

dimensién guia w
i bt G
oo, )

{ Dimension guiaw |
iValor real del proceso x

i Valor tedrico
para posicionador
A Y Posicionador
1
Sl = o @Cen e
vl : B presion de control P
H Presién de
control sin regular
Actuador
neumatico Presién de
~&——— control regulada
Abierto Convertidor de medicion

o instrumento de medicion

A
QU Con salida de

sefiales para registrar
la dimension real de
proceso, p. €j. flujo
volumétrico

N

El ejemplo muestra una valvula de diafragma con actuador de diafragma neumatico en la funcién de mando "doble efecto”

y una valvula de diafragma accionada manualmente y cerrada con llave.

Al regular el caudal volumétrico/masico, el elemento de medicién (transmisor del valor real) esta situado antes del elemento
de regulacién (valvula). De esta forma, el flujo volumétrico se metaliza en el instrumento de medicién, de forma que la regula-
cion no efectua los pasos de medicion de forma brusca. Al regular la presién y la temperatura, el transmisor de valor real se

coloca después del elemento de regulacion.

88
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Control (dmbito de regulacion abierto)

Por control se entiende una operacién en el que se ejerce la
influencia de una o varias dimensiones de proceso sobre una
o varias dimensiones de entrada de un sistema. El estado
momentaneo del sistema normalmente no se tiene en cuenta.
En un control se trata siempre de un circuito abierto sin com-
paracion automatica entre el valor real y el tedrico. El sistema
no puede detectar fallos.

Ejemplo: para llenar un depdsito, con vertiente constante se
abre la valvula, el elemento de regulacion. Con el ajuste de la
valvula se controla el nivel de llenado y la velocidad de llena-
do. Al alcanzarse el nivel deseado, o cuando se quiera modi-
ficar la velocidad, la vélvula debe accionarse de nuevo.
Observando el proceso durante cierto tiempo, y reajustando
repetidamente la posicién de la valvula. Tras determinado
tiempo el nivel de llenado se podra mantener constante, pero
sélo si el proceso no sufre modificaciones.

GEMU 507

Curso

GEMLT DJ'Q

Control (dmbito de regulacién cerrado)

En un ambito de regulacion cerrado el valor real, la dimensién
de regulacion x, de un sistema se mide constantemente y se
compara con el valor tedrico, la dimension guia w. La diferen-
cia entre estas dos dimensiones es la diferencia de regulacion
e o la divergencia de regulacion xw. Dependiendo de la dife-
rencia medida se introduce un proceso de ajuste para equi-
parar la diferencia de regulacién a la dimension guia. Por
tanto, en la regulacion se trata de un ambito de accioén cerrado.

En nuestro ejemplo de una regulacion discontinua (véase
pagina siguiente), el depdsito descrito anteriormente se equi-
pa con sensores de nivel de llenado. Con interruptor max. se
introduce el nivel superior y con interruptor min. el inferior. Si
el nivel del depésito alcanza uno de los dos interruptores, se
emite una sefal al control, el cual la transmite a su vez a la
vélvula. La valvula ajusta la entrada. El nivel de llenado del
depdsito oscila automaticamente entre los interruptores min.
y max.

" GEMU 552

i GEMU 320

?‘ Nivel de llenado
. min./max.

;

GEMU 940

Nivel de llenado

Valor teérico

Tiempo
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Regulacion discontinua

Un proceso que se desarrolla por fases recibe el nombre de
regulacion discontinua. La dimension de ajuste "y” del con-
trolador oscila entre valores separados. Dependiendo de la
cantidad de posiciones que la dimensién de ajuste puede
aceptar, hablamos de controladores de dos, tres o multiples
puntos. Un controlador de dos puntos sélo presenta 2 esta-
dos de conmutacion: “ABIERTO” y “CERRADQ”. Al conectarse
el controlador de forma discontinua, la dimension de regula-
cién x oscila dentro de amplitudes determinadas por el valor
tedrico. Al montar acumuladores de energia y ajustar correc-
tamente las constantes temporales, la dimension de regula-
cién x, incluso en una regulacioén discontinua, puede mante-
nerse constante sin grandes oscilaciones. Pero ello depende
en gran medida de la carrera de control que deba crearse, de
los fallos, asi como de la eleccién de los elementos de regula-
cién y de los sensores.

Si el dep0sito arriba mencionado se equipara con un interrup-
tor min. y uno max., asi como con una valvula de apertura
y cierre, tendriamos una regulacién discontinua. La amplitud
de oscilacién del nivel de llenado depende de donde se colo-
quen los interruptores, del tiempo que necesite el ambito
para reaccionar y de las caracteristicas de la valvula.

Regulacion continua

Los controladores intervienen continuamente en el proceso
e influyen sobre el elemento de regulacién. La operacion de
ajuste estd en marcha permanentemente. La dimension
de ajuste y del controlador pueden aceptar cualquier valor de
dentro de la amplitud de oscilacion.

En nuestro ejemplo, para una regulacion continua el depdsito
se tuvo que equipar con un sensor continuo (ultrasonido
o radar) y una valvula reguladora. El sensor mide continua-
mente el nivel de llenado y transmite la sefial al controlador.
Este la compara con el valor teérico y modifica la posicién de
la valvula oportunamente. Si el flujo se abre mucho, la posici-
6n de la valvula se adapta automaticamente a la entrada de
medio. Asi el nivel del depdsito se mantiene practicamente
constante.

Valor teérico

i

f
W

GEMU 920

Curso continuo ¢

Nivel de llenado

Tiempo
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Posicionamiento/posicionador

Durante un posicionamiento el posicionador sélo influye
sobre el elemento de regulacion, p. ej. la posicién de la valvu-
la. El sensor emite la dimensién de regulacién al PLC. Este la
compara con la dimension guia, calcula la diferencia y trans-
mite la dimensién de ajuste al controlador. Este reacciona
oportunamente y cambia la posicién de la valvula. Esta
variante para regular valvulas se escoge cuando existe un
control superpuesto.

Control de proceso/controlador de proceso

En el caso de un controlador de proceso, el mensaje de la
dimensién de regulacién directamente al controlador, que
puede estar montado descentralizado en la valvula o en el
armario de distribucién. Auna las funciones de PLC y posicio-
nador. Calcula la dimension de regulacién y emite la sefal
pertinente a la valvula. Los controladores de proceso moder-
nos pueden ajustarse localmente en la instalacion o a través
de PLC.

GEMLT qu

El disefio de un circuito de regulacion, la disposicién de la
instalacion y la eleccion de todos los componentes necesa-
rios dependen de la precision que se desee obtener. Cuanto
menores sean las tolerancias de regulacion, con mas precisi-
6n deberan trabajar los componentes y, por tanto, mayor
debera ser la reproducibilidad. Tolerancias rigurosas en la
regulacioén significa que debe prestarse especial atencion en
la eleccion y el disefio de las valvulas:

Calculo preciso del valor Kv minimo y maximo necesarios

Disefio de la valvula y de la guarnicién en el éptimo
ambito de regulacion

Actuador de funcionamiento suave y sin efecto slip stick
Largo recorrido de regulaciéon simultaneamente con poco
aumento de la seccién en el globo de la valvula

La valvula sélo debe emplearse para regular; la funcion de
bloqueo (cierre hermético) la deberia desempefiar una
valvula adicional de apertura y cierre

Eleccion del tipo de controlador y controlador correctos
Coordinacién exacta entre controlador y valvula

Cuanto mayor sea la precision de la regulacién, generalmente
mas altos seran los costos de los componentes y de la pue-
sta en marcha. Bajo determinadas condiciones de proceso,
una regulacion muy precisa so6lo se consigue realizar con un
costo enorme. Por este motivo, durante la planificacion se
debe reflexionar detenidamente cémo tiene que ejecutarse la
regulacion.
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Regulador de temperatura

La valvula de 3/2 vias GEMU 314 ofrece la regulacién de la
temperatura en una tuberia. La corriente de agua fria transcurre
por el tubo principal; el agua caliente se consigue mediante la
tercera conexion de la valvula al tubo. La posicion de la valvula
influye sobre la entrada de agua caliente. Con el remolino de la
valvula normalmente se puede prescindir de un elemento

mezclador. La posicién de la valvula la transmite el controla-
dor Gemu 1434 al control. Al mismo tiempo, el control del
valor real de la temperatura esta situado delante del transfor-
mador de temperatura GEMU 3220. El control compara
ambos valores y da una nueva orden de regulacion al contro-
lado hasta que se alcanza el valor tedrico de temperatura.

1
Valor real |

T GEMU 314

Regulacién del valor PH

Otro caso de aplicacion para regular el paso ajustando una
dimensién es la dosificacién de medios de precipitacion
como, p. €j., el tricloruro férrico (FeCls) o sales de aluminio en
una instalacién depuradora. Después de la primera fase, la
eliminacion biolégica de los fosfatos, los fosfatos se precipi-
tan quimicamente en una segunda fase. Ademas, al mismo
tiempo se dosifica tricloruro férrico. Los iones metalicos for-
man uniones indisolubles con el fosfato y estas uniones se
precipitan y se retiran con el lodo. La parte de fosfato en el

Entrada de la planta
de depuracion

|
| Tricloruro férrico

GEMU 3220

agua se determina midiendo el valor pH. Para obtener una
menor dosificacién de medio de precipitacion posible, este
proceso se regula constantemente. La valvula accionada por
motor GEMU 568 sin médulo de regulacion sirve para contro-
lar el medio de precipitacién. La ventaja de las valvulas con
accionamiento eléctrico es que, p. €j., en instalaciones muy
ramificadas no es necesario la presencia de aire comprimido
en el lugar de la dosificacion.

Valor tedrico de la posicion
de la valvula

Valor real de la
posicién de la valvula

Valor real
Valor PH

. GEMU 568

FeCls
Curso del agua

limpiada

A

Tanque de decantacion
Depuracion final
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Regulador del nivel de llenado con presion de gas

Un deposito para agua de refrigeracion se llena con agua de
la red publica en flujo continuo. La toma uniforme de agua de
refrigeracion se garantiza mediante la diferencia de altura 'y la
presion estatica. El nivel del depdsito debe mantenerse tan
constante como sea posible. Como la presién del tubo de ali-
mentacion oscila entre 1 y 7 bar, la entrada debe regularse

GEMLT DJ'Q

pertinentemente con precision y rapidez. La vigilancia conti-
nua del nivel es mediante un sensor de ultrasonidos GEMU
920 con area de medicion ajustable. La entrada se regula con
una valvula de asiento inclinado GEMU 514 con posicionador
GEMU 1435 ePos incorporado.

* 7.
Valor tedricode la !
© —nl T, osicion de la valvula_ |
I "' Valor real de la posicion !

GEMU 554 +
GEMU 1434 pPos

Alimentacion
de aire

1-7 bar J

de la valvula "‘

1
1
1
1
| Valor real
1 Nivel de llenado
1
1
1

GEMU 920

| * Curso continuo

f Dosificacion

Para desinfectar instalaciones de limpieza de botellas a
menudo se utiliza diéxido de cloro (ClOz). La concentracion
de esta sustancia en el agua de lavado se registra por medio
de sensores. La entrada continua se regula por medio de una
valvula de accionamiento eléctrico GEMU 563, con cuerpo

© |

!
5 GEMU 550
B

il
4

' Agua en circuito
abierto

GEMU 550

/4

Retorno ‘
Agua de lavado

de PVDF. El CIO: posee una capacidad de desinfeccion muy
alta, eliminando suciedad y microbacterias. Con frecuencia
se emplea en sistemas de procesos de agua, cuya tuberia y
depdsitos deben estar esterilizados.

GEMU 563

2 CIO: GEMU 1283
. GEMU 920

Valor real
dela

concentracion

Sensor para ClO:

Agua de lavado para la instalacion
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Regulacion de presion de gas para nivel de llenado

Para mantener constante la presion de llenado en plantas de
llenado independientemente del nivel de llenado del deposito,
a menudo se trabaja con una barbuja de presion de gas den-
tro del depésito. Esta barbuja influye sobre la precision y la
reproducibilidad de la operacion de llenado. Debido a la

Valor tedrico de la posicién de la valvula

ﬁ . Valor real de la posicion de la valvula
- . q)

entrada y salida permanente de medio del depdsito, la estruc-
tura y regulacion de la burbuja debe reaccionar rapidamente.
En este caso sirve el GEMU 550 con actuador de doble efecto,
el cual esta controlado por medio de una valvula proporcional
de la serie MPYE. Esta regulacion es muy dinamica.

GEMU 550 +
GEMU 1435 ¢ Pos

i1

i’

1 1

- 1

AL __ '

T GEMU MPYE '

GEMU 920 I i
1

| & Gas !
Valor real |

presion |

i

1

o

GEMU 550 +

Sensor de presion

Regulador de presion del gas en produccién de vapores
sanitarios

En la industria farmacéutica se emplea vapor ultralimpio para
esterilizar las instalaciones (SIP). El vapor se prepara adecua-
damente en un generador de vapor y sale por la tapa de
dicho generador. La presién del vapor (0-7,8 bar sobrepresion)

© 3

———)
.il-* ................. N
. i
7" Valor real de la posi-

@J

t Tt ¢

——
——

1
1
1 !

. 1
| GEMU 550 + -
GEMU 1435 ePos \

asi como la temperatura del vapor (100 — 178°C) se controlan
por medio de una valvula reguladora. Para ello se utiliza la
valvula de asiento inclinado GEMU 550 con posicionador
electroneumatico GEMU 1435.

Valor tedrico de la posicion de la valvula

cién de la valvula
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Reguladores de temperatura de maquinas de inyeccion
de plastico

Para obtener un nivel 6ptimo de calidad en los productos
acabados, las herramientas para las maquinas de inyeccién
de plasticos deben mantener siempre una temperatura con-
stante de proceso segun el plastico y la pieza. La igualacion de
la temperatura de las herramientas normalmente se consigue
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mediante un circuito de refrigeracion y calefaccion varia
ble, combinable con aceite y/o agua. Ademas, se emplea un
indicador volumétrico GEMU 3030, asi como una valvula de
asiento inclinado GEMU 554 con un posicionador GEMU
1435 ePos. Las maquinas de inyeccion de plastico suelen
trabajar las 24 horas del dia, 7 dias a la semana.

AR
Retorno
Herramienta Valor real

deinyeccion g | AT .

i

1

X 1

Valor tedrico de la v

posicién de la valvula
Valor real de la
-——a posicién de la valvula
1
| }
1
N E GEMU 554 +

GEMU 3030 : GEMU 1434 pPos A

— ! 5 4 !
T

T .y 1

Entrada i b E
1

1 1

Regulacion descentralizada de la contrapresion para el
tratamiento de aguas

En las instalaciones de tratamiento de agua para agua de
proceso normalmente se conectan varios consumidores. Para
mantener constante la presion en la tuberia en caso de un cau-
dal oscilante, se utiliza una llamada regulacion de contrapre-
sion. Una bomba mantiene la presién de entrada del tubo de
alimentacion constante. Si se van conectando poco a poco
consumidores, la presion de la instalacion decae, o bien

Valor real del paso

asciende si otra vez se retiran de la red. El sensor de presion
avisa de ello al controlador de proceso GEMU 1436 ¢Pos. Este
edita la sefial y ajusta la valvula GEMU 520 segun le corre-
sponde. La valvula modifica el caudal de paso del tubo de
retorno y, con ello, mantiene constante la presién en el tubo
de alimentacion.

<—— Retorno

——3 Tubo de alimentacion

GEMU 520 +
GEMU 1436 < Pos

©

Valor real
presion

vy

Consumidor 1 - x

Sensor de
presion

A
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Dimension de regulacion x (valor real):

En un proceso, la dimension que debe regularse se denomina
dimension x. Las dimensiones de regulacion en la construccion
de la instalacion son, p. €j., temperatura, presion, flujo, valor
ph, dureza.

Dimension guia w (valor teérico):

La dimension guia fija el valor que la dimensién de proceso
debe aceptar. Su valor en forma, p. €j., de una dimension
eléctrica (corriente o tension) se compara con la dimension
de regulacion x.

Diferencia de regulacion e = w-x

La diferencia de regulacién es la diferencia entre la dimension
de regulacion y la dimension guia. Es la dimension de entrada
para el elemento de regulacion. La divergencia de regulacion
es igual a la diferencia de regulacion, pero con el signo inver-
so.

Dimension de ajuste y

La dimension de ajuste es la dimension de partida del contro-
lador e influye directamente sobre el elemento de regulacion.
Depende de los parametros de regulacion del controlador, asi
como de la divergencia de regulacion.

Dimension de interferencia z

Los factores que inciden sobre un proceso de forma indesea-
day, con ello, modifican las dimensiones reciben el nombre
de dimensiones de interferencia.

Area de ajuste yh

La dimensidn de ajuste ”y” de un controlador se encuentra
dentro del 4rea de ajuste. Esta puede definirse dependiendo
del controlador utilizado.

Elemento posicionador

El elemento posicionador incide sobre el proceso para con-
ducir la dimension de regulacion hacia la dimension guia. Los
elementos de regulacion en la construccion de una instalacion
son, p. €j., valvulas, bombas, elementos transmisores de
calor.

Elemento de regulador

El elemento de regulador genera una dimensién de ajuste
a partir de la diferencia de regulacién. El elemento regulador
forma parte del controlador.

Tiempo muerto

Si una dimensién de regulacién reacciona al cambio del ele-
mento de ajuste sélo después de cierto tiempo, entonces se
habla de carreras de control con tiempo muerto. Son ejem-
plos para este tipo de carreras de control la regulacion de
presion de medios comprimibles o el volumen del flujo medio
por una tuberia hasta un depésito tras haber cerrado la valvu-
la.

Acumulador de energia

Acumuladores de energia inherentes en todo sistema contro-
lado pueden retrasar los procesos de regulacion. Esto se evi-
dencia claramente en los procesos de calentamiento. Tubos,
depositos y valvulas también deben participar en el
incremento de temperatura. Al mismo tiempo, también
asciende la pérdida de energia en el ambiente con un cre-
ciente At. Los acumuladores de energia en este caso reper-
cuten a modo de amortiguador en el aumento de temperatura
de la instalacion.
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Los carreras de control esencialmente se caracterizan por su
comportamiento temporal. Este determina el costo y la preci-
sion con los cuales deben ejecutarse la tarea de regulacion.
Para designar esta dinamica se habla de respuesta gradual
de carreras de control. La respuesta gradual muestra cémo
reacciona la dimensién de regulacién a los cambios de la
dimension de ajuste. Por el curso temporal se distinguen cua-
tro tipos principales. Al mismo tiempo se debe diferenciar
entre sistemas con compensacion y sistemas sin compensa-
cion. En los sistemas con compensacion se ajusta un valor
final nuevo mientras que en los sistemas sin compensacion
no se alcanza ningun estado de equilibrio nuevo.

Carreras de control P

En las carreras de control P la dimension de regulacion siem-
pre cambia proporcionalmente a la dimension de ajuste. La
adaptacion tiene lugar sin retardo temporal.

Carreras de control |

Una carrera de control | muestra un comportamiento integral
y no tiene compensacion. La carrera de control no alcanza
ningun estado de equilibrio si la dimensién de ajuste no es 0.
La dimensién de ajuste cambia continuamente de forma que
la dimension de regulacién asciende o desciende permanen-
temente.

Sistemas con tiempo muerto

En el caso de sistemas con tiempo muerto la dimension de
regulacion solo reacciona a la intervencion de ajuste después
de haber transcurrido cierto tiempo de retardo. Por ello,
a menudo se producen oscilaciones, sobre todo cuando la
dimensién de regulacién y la dimension de ajuste cambian
periddicamente la una con la otra y por el tiempo muerto. Los
tiempos muertos generalmente se deben al curso del proce-
dimiento o al disefio de la instalacion. (Tiempos de prepara-
cion, tiempos de seguimiento, posicionamiento de sensores,
controladores y elementos de regulacion, etc.). Muchos de
estas dimensiones de incidencia pueden optimizarse con la
debida planificacion de los intereses técnicos de regulacion.
Todo lo demas debe ser influido a través del disefio adecuado
del circuito de regulacion.
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Sistemas con acumuladores de energia

Debido a los llamados acumuladores de energia que conlle-
van los circuitos de control, algunos procesos de regulacion
pueden acontecer retrasadamente. Esto se observa clara-
mente en los procesos de calentamiento. Tubos, depodsitos y
valvulas también deben participar en el incremento de tempe-
ratura. Al mismo tiempo, también asciende la pérdida de
energia en el ambiente con un creciente At. Los acumulado-
res de energia en este caso repercuten a modo de amortigua-
dor en el aumento de temperatura. La misma influencia ejer-
cen, los recipientes de compensacion y los acumuladores de
burbujas de las instalaciones hidraulicas, retardando el cam-
bio de presion.

No hay una respuesta generalizada sobre si los acumuladores
de energia inciden en la dinamica de regulacién y en qué
medida. Cada instalacion es diferente. Al disefiar el ambito de
regulacién puede que no sea necesario tenerlos en cuenta,
en funcion de la influencia que ejerzan sobre el ambito de
regulacion.

Las carreras de control complejas a menudo son una mezcla
de los cuatro tipos basicos anteriormente citados, son
o sin compensacion. Por este motivo, los controladores con-
vencionales son combinaciones de los tipos arriba descritos.
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Tipos de controlador

Eleccidn del controlador y sus prestancias

Para disefiar un circuito de regulacion y sus componentes es
importante analizar detalladamente la carrera de control. Al
hacerlo, se debe tener en cuenta que en un circuito de regu-
lacion a las valvulas sélo se les asigna una funcion para
garantizar que su disefio y servicio sean optimos. La elecciéon
del controlador depende la carrera de control (integral o pro-
porcional), los retardos constantes y los acumuladores de
energia, la velocidad de regulacion que se desee y si puede
aceptarse una divergencia de regulacion.

El siguiente resumen de caracteristicas puede servir a modo
de definiciéon a grandes rasgos:

Los controladores P se emplean en sistemas simples, en los
que puede darse una diferencia de regulaciéon constante.

Los controladores | son apropiados para sistemas con escasa
dindmica de regulacién. Los sistemas no deben contener
grandes retardos.

El controlador PD es indicado para los sistemas con grandes
retardos, en los que una divergencia de regulacién constante
no molesta.

Los controladores Pl obtienen un comportamiento de regula-
cion dinamico. También pueden aplicarse en sistemas con
retardos.

Los controladores PID siempre se emplean cuando, en caso
de sistemas con grandes retardos el Tiempo de ajuste de un
controlador Pl no basta. Los controladores PID son los con-
troladores mas rapidos y precisos para las tareas de regulacion
complejas.

Elemento Divergencia de Velocidad de ajuste

de regulacion

regulacion

P constante rapido

| regulad,o.hasta el lento
maximo

PD constante muy rapido

P| regulad’o.hasta el répido
maximo

PID regulad’o.hasta el muy rapido
maximo
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Tareas de regulacion

La tabla siguiente sirve como primer resumen para determin-
ar la regulacion mas apropiada en cada caso. Debe entender-
se que se trata de una descripcion a grandes rasgos. Cada
sistema debe disefarse de forma personalizada en funcion
de sus necesidades.

Aplicacion | Tipo de regulador
| P PI PID
Presién ® +
Flujo + [
Nivel de llenado + =
)
Valor PH () +

- no apropiado,
@ apropiado con condiciones,

+ apropiado

¥

A

=
i
D
i
"
it
Jilh
g
JiiN
|
)




Controlador P

Un controlador P es un controlador con efecto proporcional.
La dimensién de partida (dimensién de ajuste y) es siempre
proporcional a la diferencia de regulacién. Los controladores
P reaccionan muy rapido y ejercen un efecto de ajuste inme-
diato. Poseen sin embargo una diferencia de regulacion con-
stante entre la dimensién guia y la dimension de regulacion.
El coeficiente proporcional Kp que se ajusta en el controlador
influye en la reaccion del controlador sobre la divergencia de
regulacién. Un Kp alto conlleva una incidencia de regulacion
mas intensa y una disminucién de la divergencia. Sin embargo,
un coeficiente proporcional demasiado alto puede provocar
oscilaciones.

Controlador |

El controlador | es un controlador con efecto integral. Consta
de una relacién proporcional entre la divergencia de regulaci-
ony la velocidad de ajuste. El controlador | es mas lento que
el regulador P pero elimina la diferencia de regulacién por
completo. La proporcién de | en un controlador conduce a un
incremento del nivel de precision.

La velocidad del controlador depende del tiempo de reajuste
Tn. Cuanto mayor es el tiempo de reajuste, mas lento reac-
ciona el controlador. Eso se debe a que la dimensién de aju-
ste "y” s6lo aumenta lentamente. Si se selecciona un tiempo
de reajuste Tn demasiado bajo para que el controlador alcan-
ce mas deprisa la dimensidn guia preestablecida, pueden
producirse oscilaciones.
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Controlador D

Los controladores D con controladores con efecto diferencia-
dor. Los controladores D soélo influyen sobre la velocidad de
modificacién de la diferencia de regulacion. Reaccionan muy
rapido independientemente de la diferencia de regulacion.
Incluso en casos de poca diferencia de regulacién se dan
grandes amplitudes de ajuste. No reconocen las divergencias
de regulacion equilibradoras. En la practica, los controladores
D sélo se emplean junto con controladores P e .

y

Controlador PI

En un controlador Pl se conectan paralelamente un controla-
dor P y uno I. Reacciona muy rapido y conlleva una regulacion
completa sin divergencias persistentes. Sobre el comporta-
miento de regulacion influye mediante el coeficiente propor-
cional Kp, asi como con el tiempo de reajuste Tn. El controla-
dor Pl es muy variable en la regulacion.

- Kp * Xd

v
=S

Controlador PID

En el caso del controlador PID, al regulador Pl todavia se le
asigna un componente D. Este permite que la regulacion sea
mas rapida, es decir, que se alcance mas deprisa el estado
regulado hasta el maximo. El controlador PID es apropiado
sobre todo para carreras de control con grandes acumulado-
res de energia, es decir, sistemas de primer orden.

componente D

y
componente |
A
X
T :' A A
s P ""T Kp * Xd componente P
- ~iv
: < | A >t
Tn
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Valvulas de diafragma de plastico y de metal
DN 4 - DN 300
hasta 10 bar (aplicacién
unilateral)
hasta 160 °C
hasta PN 10
actuadores manuales,
neumaticos y eléctricos
medios abrasivos, procesos
estériles y de gran pureza,
presiones de trabajo y
temperatura medias, tareas
de regulacion en medios
liquidos
medios limpios y contamina-
dos, liquidos, y gaseosos,
neutros y corrosivos,
insensibles frente a particulas

Valvulas de globo metalicas \//E)
DN 8 - DN 150
hasta 25 bar (opcional
hasta 40 bar)
hasta 180 °C (opcional
hasta 300 °C)
hasta PN 25 (opcional
hasta PN 40)
actuadores manuales
y neumaticos
temperaturas elevadas,
frecuencia de maniobra alta,
presiones de trabajo altas,
como valvula reguladora

medios limpios liquidos,
gaseosos, neutros
Yy COITosivos, y vapores
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Valvulas de mariposa de plastico y de metal
DN 15 - DN 2000
hasta 50 bar
hasta 600 °C
hasta PN 50
actuadores manuales,
neumaticos y eléctricos
construccion compacta y ligera
para frecuencia de maniobra
reducida
medios limpios liquidos,

gaseosos, Neutros y corrosivos,

Técnica de medicién, control y regulacion
Técnica de medicion de la presion, la temperatura, el paso
y el nivel
Equipos indicadores, dosificadores y contadores
Posicionadores y controladores de proceso eléctricos
y electroneumaticos
Indicadores y dispositivos de posicion eléctricos
Vélvulas solenoide de pilotaje y baterias de valvulas solenoide

Conexiones de ,,Field bus“ para véalvulas de proceso
y vélvulas solenoide de pilotaje para

AS-Interface, Lon Works, Interbus-S, Profibus

Actuadores neumaticos y électricos para valvulas lineales y

giratorias

Los datos indicados sirven para orientarse en la gama de productos de GEMU.
En funcion del tipo de vélvula, del material y del disefio rigen otros valores.

\_

ML <@

Valvulas esféricas de plastico y de metal
DN 6 - DN 100

hasta 63 bar
-40-230°C

hasta PN 60
actuadores manuales,

neumaticos y eléctricos
temperaturas elevadas,
presiones de trabajo altas,
valores del Kv altos, para
frecuencia de maniobra
reducida

medios limpios liquidos,
gaseosos, neutros y corrosivos,

y vapores

Valvulas de globo | Resumen de productos 101



‘@\ GEML®

102 Valvulas de globo | Notas



Tiv
e

DIN EN ISO 9001
Zertifikat: 091004138

554! ", ® VALVULAS, SISTEMAS DE
REGULACION Y CONTROL
GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG - Fritz-Miller-Str. 6-8 - D-74653 Ingelfingen - Teléfono +49 (0) 7940/123-0 - Telefax +49 (0) 7940/123-224
e-mail: info@gemue.de - http://www.gemue.de

Reservado el derecho a modificaciones - 07/2006 - 88283394



